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お使いになる前に、本書とユーザーズマニュアルをよく読んで、十分に理
解してください。
また、お読みになったあとも、お使いになるときにはいつでも見られるよ
うに、本書とユーザーズマニュアルを大切に保管してください。
なお、本書とユーザーズマニュアルは、最終的にお使いになる方のお手元
にも届けられるよう、お取り計らいをお願いします。
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｢当社商品｣について特別の合意がない場合には、 お客様のご購入先にかかわらず、
本ご承諾事項記載の条件を適用いたします。

1. 定義
本ご承諾事項中の用語の定義は次のとおりです。
(1)｢当社商品｣： ｢当社｣のＦＡシステム機器、 汎用制御機器、 センシング機器、
電子、 機構部品

(2)｢カタログ等｣： ｢当社商品｣に関する、 ベスト制御機器オムロン、 電子、 機構
部品総合カタログ、 その他のカタログ、 仕様書、 ユーザーズマニュアル等で
あって電磁的方法で提供されるものも含みます。

(3)｢利用条件等｣： ｢カタログ等｣に記載の、 ｢当社商品｣の利用条件、 定格、 性
能、 動作環境、 取り扱い方法、 利用上の注意、 禁止事項その他

(4)｢お客様用途｣： ｢当社商品｣のお客様におけるご利用方法であって、 お客様が製
造する部品、 電子基板、 機器、 設備またはシステム等への｢当社商品｣の組み込
み、 または利用を含みます。

(5)｢適合性等｣： ｢お客様用途｣での｢当社商品｣の (a) 適合性、 (b) 動作、 (c) 第三
者の知的財産の非侵害、 (d) 法令の遵守および (e) 各種規格の遵守

2. 記載事項のご注意
｢カタログ等｣の記載内容については次の点をご理解ください。
(1)定格値および性能値は、 単独試験における各条件のもとで得られた値であり、 各定
格値および性能値の複合条件のもとで得られる値を保証するものではありません。

(2)参考データはご参考として提供するもので、 その範囲で常に正常に動作するこ
とを保証するものではありません。

(3)利用事例はご参考ですので、 ｢当社｣は｢適合性等｣について保証いたしかねます。
(4)｢当社｣は、 改善や当社都合等により、 ｢当社商品｣の生産を中止し、 または｢当
社商品｣の仕様を変更することがあります。

3. ご利用にあたってのご注意
ご採用およびご利用に際しては次の点をご理解ください。
(1)定格、性能ほか｢利用条件等｣を遵守しご利用ください。
(2)お客様ご自身にて｢適合性等｣をご確認いただき、｢当社商品｣のご利用の可否をご判断
ください。
｢当社｣は｢適合性等｣を一切保証いたしかねます。

(3)｢当社商品｣がお客様のシステム全体の中で意図した用途に対して、適切に配電、
設置されていることをお客様ご自身で、必ず事前に確認してください。

(4)｢当社商品｣をご使用の際には、(ⅰ ) 定格および性能に対し余裕のある｢当社商品
｣のご利用、冗長設計などの安全設計、(ⅱ ) ｢当社商品｣が故障しても、｢お客様用
途｣の危険を最小にする安全設計、(ⅲ ) 利用者に危険を知らせるための、安全対
策のシステム全体としての構築、(ⅳ ) ｢当社商品｣および｢お客様用途｣の定期的な
保守、の各事項を実施してください。
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(5)「当社」はDDoS攻撃（分散型DoS攻撃）、コンピュータウイルスその他の技術
的な有害プログラム、不正アクセスにより、「当社商品」、インストールされたソ
フトウェア、またはすべてのコンピュータ機器、コンピュータプログラム、ネッ
トワーク、データベースが感染したとしても、そのことにより直接または間接的
に生じた損失、損害その他の費用について一切責任を負わないものとします。
お客様ご自身にて、①アンチウイルス保護、②データ入出力、③紛失データの復
元、④「当社商品」またはインストールされたソフトウェアに対するコンピュー
タウイルス感染防止、⑤「当社商品」に対する不正アクセス防止についての十分
な措置を講じてください。

(6)｢当社商品｣は、一般工業製品向けの汎用品として設計製造されています。従いま
して、次に掲げる用途での使用は意図しておらず、お客様が｢当社商品｣をこれら
の用途に使用される際には、｢当社｣は｢当社商品｣に対して一切保証をいたしませ
ん。ただし、次に掲げる用途であっても、「当社」の意図した特別な商品用途の場
合や特別の合意がある場合は除きます。
(a)高い安全性が必要とされる用途 （例：原子力制御設備、 燃焼設備、 航空・宇
宙設備、 鉄道設備、 昇降設備、 娯楽設備、 医用機器、 安全装置、 その他生
命・身体に危険が及びうる用途）

(b)高い信頼性が必要な用途 （例：ガス・水道・電気等の供給システム、 24
時間連続運転システム、 決済システムほか権利・財産を取扱う用途など）

(c)厳しい条件または環境での用途 （例：屋外に設置する設備、 化学的汚染を
被る設備、 電磁的妨害を被る設備、 振動・衝撃を受ける設備など）

(d)｢カタログ等｣に記載のない条件や環境での用途
(7)上記 3.(6)(a) から (d) に記載されている他、 ｢本カタログ等記載の商品｣は自動
車 （二輪車含む。 以下同じ） 向けではありません。 自動車に搭載する用途に
は利用しないで下さい。自動車搭載用商品については当社営業担当者にご相談く
ださい。

4. 保証条件
｢当社商品｣の保証条件は次のとおりです。
(1)保証期間　ご購入後１年間といたします。
（ただし｢カタログ等｣に別途記載がある場合を除きます。）

(2)保証内容　故障した｢当社商品｣について、 以下のいずれかを｢当社｣の任意の判断で
実施します。
(a)当社保守サービス拠点における故障した｢当社商品｣の無償修理
（ただし、 電子・機構部品については、 修理対応は行いません。）
(b)故障した｢当社商品｣と同数の代替品の無償提供

(3)保証対象外　故障の原因が次のいずれかに該当する場合は、 保証いたしませ
ん。
(a)｢当社商品｣本来の使い方以外のご利用
(b)｢利用条件等｣から外れたご利用
(c)本ご承諾事項｢ 3. ご利用にあたってのご注意｣に反するご利用
(d)｢当社｣以外による改造、 修理による場合
(e)｢当社｣以外の者によるソフトウェアプログラムによる場合
(f)｢当社｣からの出荷時の科学・技術の水準では予見できなかった原因
(g)上記のほか｢当社｣または｢当社商品｣以外の原因 （天災等の不可抗力を含む）
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5. 責任の制限
本ご承諾事項に記載の保証が、 ｢当社商品｣に関する保証のすべてです。 　
｢当社商品｣に関連して生じた損害について、 ｢当社｣および｢当社商品｣の販売店は責
任を負いません。

6. 輸出管理
｢当社商品｣または技術資料を、 輸出または非居住者に提供する場合は、 安全保障
貿易管理に関する日本および関係各国の法令・規制を遵守ください。 お客様が法
令・規則に違反する場合には、 ｢当社商品｣または技術資料をご提供できない場合
があります。
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• 1S シリーズサーボモータとサーボドライバ、および周辺機器を安全にご
使用いただくために、お使いになる前に必ず本書とユーザーズマニュアル
をすべて熟読し、製品の内容、安全の情報、注意事項をよく理解してくだ
さい。
• ユーザーズマニュアルに記載されている図解は、製品の細部を説明するた
めに保護カバーを取り外した状態で描かれている場合があります。製品を
使用するときには、必ずこれらの保護カバーを取り付けてください。
• 長期間にわたる保管の後に製品をご使用になる場合は、当社販売員にお問
い合わせください。

安全にご使用していただくための表示と意味
• ここに示した注意事項は、安全に関する重大な内容を記載しています。
注意事項は必ず守ってください。
• 本書で使用している注意事項の表示と意味は次のようになっています。

注意に記載した事項でも、状況によっては重大な結果に結びつく可能性が
ありますので、必ず守ってください。

図記号の説明

安全上のご注意

 危険
正しい取り扱いをしなければ、この危険のため
に、時に死亡に至ったり、重傷を負う場合も起こ
り得ます。また、同様に深刻な物的損害を受ける
おそれがあります。

 警告
正しい取り扱いをしなければ、この危険のために、
軽傷や中程度の傷害を負ったり、万一の場合には
重傷や死亡に至るおそれがあります。また、同様
に重大な物的損害を受けるおそれがあります。

 注意
正しい取り扱いをしなければ、この危険のため
に、時に軽傷や中程度の傷害を負ったり、あるい
は物的損害を受けるおそれがあります。

  記号は、注意および警告を意味しています。
具体的な内容は、  の中と文章で示します。
左図の場合は、「感電注意」を表します。

 記号は、注意および警告を意味しています。
具体的な内容は、  の中と文章で示します。
左図の場合は、「一般的な注意」を表します。
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警告表示

 輸送と開梱

 取り付けと配線と保守

 記号は強制を意味しています。
具体的な内容は、  の中と文章で示します。
左図の場合は、「必ずアース接地すること」を表
します。

 警告
ケーブルは傷つけたり、引っ張ったり、無理なストレスをかけた
り、重いものを載せたり、挟み込んだりしないでください。
感電、製品の誤動作、焼損の原因となります。

 警告
サーボドライバ、サーボモータおよび各種周辺機器は、据え付け
てから配線してください。 
感電の原因となります。
100V、200Vタイプのサーボドライバおよびサーボモータは、
必ずＤ種以上で接地してください。400Vタイプは必ずＣ種以
上で接地してください。
感電の原因となります。
通電中は、前面のカバー、端子カバー、ケーブルおよび各種周辺
機器を取り外さないでください。
感電の原因となります。
ケーブルは傷つけたり、引っ張ったり、無理なストレスをかけた
り、重いものを載せたり、挟み込んだりしないでください。
感電、製品の誤動作、焼損の原因となります。
端子やコネクタの配線においては正しい工具を用いて、作業を行
い、短絡がないことを確認のうえ、使用してください。
感電の原因となります。
モータケーブル内のフレームグランド線は確実にサーボドライバ
の もしくは、FGに接続してください。
感電の原因となります。
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配線・点検は、電源を遮断後、以下で指定した時間以上経過して
から作業を行ってください。
感電や焼損の原因となります。
10 分 : 形 R88D-1SN06F-ECT、形 R88D-1SN10F-ECT、

形R88D-1SN15F-ECT、形 R88D-1SN20F-ECT、
形R88D-1SN30F-ECT、形 R88D-1SN55F-ECT、
形R88D-1SN75F-ECT、形 R88D-1SN150F-ECT

15 分 : 形 R88D-1SN01L-ECT、形 R88D-1SN02L-ECT、
形R88D-1SN01H-ECT、形 R88D-1SN02H-ECT、
形R88D-1SN04H-ECT

20 分 : 形 R88D-1SN04L-ECT、形 R88D-1SN08H-ECT、
形R88D-1SN10H-ECT、形 R88D-1SN15H-ECT、
形R88D-1SN20H-ECT、形 R88D-1SN30H-ECT、
形R88D-1SN55H-ECT、形 R88D-1SN75H-ECT、
形R88D-1SN150H-ECT

外部配線の短絡やサーボドライバの故障に備えて、ヒューズなど
の安全対策を施してください。
火災の原因となります。
サーボモータ、サーボドライバ、各種周辺機器は金属などの不燃
物に取り付けてください。
火災の原因となります。
サーボドライバ内部やコネクタにネジや金属片などの導電性異物
や油などの可燃性異物が混入しないようにしてください。特に
サーボドライバ上面部にコネクタが配置されておりますので、注
意してください。
火災や感電の原因となります。
制御出力の ERR信号（b接／ノーマルクローズ接点）が出力
（オープン）されたら、主回路電源が遮断される構成としてくだ
さい。
火災の原因となります。

モータケーブルを束ねて使用しないでください。
火災の原因となります。

動力ケーブル、延長ケーブルのコネクタはロックした状態で使用
してください。
火災の原因となります。

 警告
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 動作確認

 使用

複数のサーボドライバに対して１台のノイズフィルタを使用する
場合、ノイズフィルタの入力側に使用する電線およびノイズフィ
ルタと中継端子台間に使用する電線のサイズは、ノイズフィルタ
の定格電流以上流すことができる太さを選定してください。
火災や感電の原因となります。

 警告
サーボモータ、サーボドライバ、モータケーブルは指定された組
み合わせで使用してください。
火災、機器破損の原因となります。

 警告
運転中、動作領域には絶対に立ち入らないでください。
けがの原因となります。
通電中や電源遮断後のしばらくの間は、サーボドライバの放熱
器、回生抵抗器、サーボモータなどは高温になる場合があります
ので触れないでください。
火災、やけどの原因となります。
電源事情が悪い場所では、定格電圧の電源を供給できるようにし
て使用してください。
故障の原因となります。
瞬時停電復帰後、突然再始動することがありますので機械に近寄
らないでください。
再始動しても人に対する安全が確保できる処置をとってくださ
い。
けがの原因となります。
端子やコネクタの配線においては正しい工具を用いて、作業を行
い、短絡がないことを確認のうえ、使用してください。
感電の原因となります。
マニュアルに指定された放熱板設置条件を守ってください。
サーボドライバやサーボモータの焼損の原因となります。

 警告
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許容を超えた負荷を実装されると、ダイナミックブレーキが故障
する原因となりますので、注意してください。
適正な負荷を利用してください。
サーボドライバが破壊する原因となります。
ダイナミックブレーキは異常時の停止用であるため、短時間での
定格となっています。
ダイナミックブレーキ回路の故障やダイナミックブレーキ抵抗の
焼損を防止するために、ダイナミックブレーキが動作した場合
は、3分間以上の時間を設けてください。
安全監視機能使用時は安全停止距離を考慮した装置の設計にして
ください。
けがや機器破損の原因となります。
サーボモータ、サーボドライバ、各種周辺機器の近くには可燃物
を置かないでください。
火災の原因となります。
サーボドライバが故障した場合は、サーボドライバの電源側で電
源を遮断してください。
火災の原因となります。
適正な外付け回生抵抗を使用してください。外付け回生抵抗を使
用する場合には、安全確保のために温度センサなどの外部保護を
設置してください。
焼損の原因となります。

適正な外付けダイナミックブレーキ抵抗を使用してください。
火災、装置の衝突、破損の原因となります。

延長ケーブルは指定された組み合わせで使用してください。
火災、機器破損の原因となります。

本稼働前に、設定したパラメータで正しく動作するか確認してく
ださい。
機器破損の原因となります。
セーフティ機能を使用してシステム構築を行う場合には関連する
安全規格ならびに取扱説明書とユーザーズマニュアルの記載事項
を十分理解したうえで、適合するように設計してください。
けが、機器破損の原因となります。

 警告
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 輸送と開梱

 配線

外部回生抵抗器、外部回生抵抗ユニットは高温になる場合があり
ます。安全確保のため、容易に触れないようにガードなどの外部
保護を設けてください。
やけどの原因となります。

 注意
運搬時は、ケーブル、シールドクランプ、コネクタ、モータ軸を
持たないでください。
けが、故障のおそれがあります。
製品の上にのぼったり、重いものを載せたりしないでください。
けが、故障のおそれがあります。

製品の過積載はしないでください。
けが、故障のおそれがあります。

製品を積み上げる場合は規定の数量を守ってください。
けが、故障のおそれがあります。

 注意
サーボドライバやサーボモータを取り扱う場合、機器の角など鋭
利な部分に注意してください。
けがのおそれがあります。

配線は正しく、確実に行ってください。
サーボドライバの破壊、焼損のおそれがあります。

 警告
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 次のような環境には保管、設置しないでください。感電、火災、機器破損、誤動作のおそれがあ
ります。
• 日光が直接当たる場所
• 周囲温度が仕様を超える場所
• 相対湿度が仕様を超える場所
• 温度の変化が急激で結露するような場所
• 腐食性ガス、可燃性ガスのある場所
• ちり、ほこり、塩分、鉄粉が多い場所
• 水、油、薬品などの飛まつがかかる場所
• 本体に直接振動や衝撃が伝わる場所

 心臓ペースメーカなどの電子医療機器の誤動作、けがのおそれがあります。
 エラー発生時は、原因を取り除き、安全を確保してからエラーリセットし、再運転してください。
けがや機器破損や焼損のおそれがあります。

 装置の可動する部分と固定されている部分にサーボモータやサーボドライバが別々に設置される
配線には、屈曲ケーブルを使用してください。
機器破損のおそれがあります。

 サーボドライバとサーボモータ間にはコンタクタ等を介さず、直接つないでください。
誤動作、機器破損のおそれがあります。

 4kW以上のサーボモータの動力コネクタを規定回数（5回）以上動かさないでください。
感電、機器破損、焼損のおそれがあります。

 設置条件は必ず守ってください。焼損、故障のおそれがあります。
 次のような場所で使用する場合は、遮へい対策を十分に行ってください。
故障のおそれがあります。
• 静電気などによるノイズが発生する場所
• 強い電界や磁界の生じる場所
• 放射能を被爆するおそれのある場所
• 電源線や動力線が近くを通る場所

 配線は正しく、確実に行ってください。
モータ暴走、ブレーキの意図せぬ動作、けが、故障のおそれがあります。

 コネクタのレバーをロックする場合、注意してください。レバーで指を挟むおそれがあります。

 製品の開梱、運搬、設置作業時は次の点を守ってください。けが、故障のおそれがあります。
• 製品を持ち上げるときは、落下させないようにしてください。
• 製品の樹脂の部分を持たないでください。
• サーボモータを持ち上げるときは、軸以外の金属の部分を持ってください。
• 20kg 以上の製品を持ち上げるときは、二人以上で作業してください。
サーボモータの該当形式 : 形 R88M-1M2K010T-B、形R88M-1M3K010T-、
形R88M-1M2K010C-B、形R88M-1M3K010C-、形R88M-1M4K015T-、
形R88M-1M5K015T-、形R88M-1M4K015C-、形R88M-1M5K515C-、
形R88M-1M7K515T-、形R88M-1M7K515C-、形R88M-1M11K015T-、
形R88M-1M11K015C-、形R88M-1M15K015T-、形R88M-1M15K015C-
モータ動力ケーブルの該当形式 : 形 R88A-CA1E050S、形R88A-CA1E040B、
形R88A-CA1E050B、形R88A-CA1F040S、形R88A-CA1F050S、
形R88A-CA1F040SF、形R88A-CA1F050SF、形R88A-CA1K020SF、形R88A-CA1F040B、
形R88A-CA1F050B、形R88A-CA1F040BF、形R88A-CA1F050BF、
形R88A-CA1K020BF、形R88A-CA1KE20BF

安全上の要点

使用上の注意
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• 次の形式のサーボドライバを持ち上げるときは、二人以上で上下面の端子台の部分を持って行っ
てください。樹脂、コネクタの部分を持たないでください。
該当形式 : 形 R88D-1SN150H-ECT
• 次の形式のサーボドライバを持ち上げるときは、二人以上で上下面の取っ手の部分を持って行っ
てください。樹脂、コネクタの部分を持たないでください。
該当形式 : 形 R88D-1SN150F-ECT

 アイボルトを付け替えた場合は緩みのないことを確認してください。
緩みがあるとねじが外れ、アイボルトによる輸送中に落下するおそれがあります。
輸送中はサーボモータの下に人体の侵入がないようにしてください。

 取り付け方向は必ず守ってください。
故障のおそれがあります。

 サーボドライバと制御盤内面および他の機器とは規定の間隔をあけてください。
火災、故障のおそれがあります。

 モータ軸、コネクタおよびサーボドライバ本体に強い衝撃を与えないでください。
故障のおそれがあります。

 軸端キー溝付きサーボモータの場合、キー溝を素手で触らないでください。
けがのおそれがあります。

 取り付けねじは非磁性品を使用してください。また、取り付けた場合にねじが有効ねじ深さ以上
に達することのないようにしてください。
機器破損のおそれがあります。

 モータ軸の許容荷重を守って使用してください。機器破損のおそれがあります。
 衝突防止、衝撃緩和の装置を設置してください。
OT（オーバトラベル）など駆動禁止機能を使用して稼働領域外にサーボモータを動作させないよ
うにしてください。
停止距離により、ストローク端への衝突、機器破損のおそれがあります。

 吸排気口をふさがないでください。
また、製品内部に異物が入らないようにしてください。
火災のおそれがあります。

 サーボドライバやサーボモータの取り付けねじ、端子台のねじ、ケーブルの取り付けねじ、シー
ルドクランプの金具の取り付けねじは規定のトルクで締めてください。
故障のおそれがあります。

 ねじタイプの端子台の配線には、より合わせただけの電線を直接端子台に接続せずに、圧着端子
を使用してください。
火災のおそれがあります。

 本書で指定した電源電圧で使用してください。焼損のおそれがあります。
 サーボモータに直接商用電源をつなぐことは、絶対にしないでください。
火災、故障のおそれがあります。

 サーボドライバおよびサーボモータのメガテスト（絶縁抵抗測定）を実施する場合は、サーボド
ライバおよびサーボモータへの接続をすべて切り離して行ってください。
接続したままメガテストを実施するとサーボドライバおよびサーボモータの故障のおそれがあり
ます。
また、サーボドライバおよびサーボモータの耐電圧試験は絶対に行わないでください。
内部素子損傷のおそれがあります。

 配線や組み付け作業は慎重に行ってください。けがのおそれがあります。
 主回路コネクタ、主回路コネクタ A、主回路コネクタ B、主回路コネクタ E、制御電源コネクタ、
モータ接続コネクタの脱着作業時には保護具を装着してください。
コネクタのオープナの突起が下死点到達後に力を加えないでください。目安として 100N 以上の
力を加えないでください。 

 コネクタをハンマーでたたくなど衝撃を与えないでください。破損のおそれがあります。
 シールドクランプは指定された方法で必ず取り付けてください。感電のおそれがあります。
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 制御出力端子にリレー等の誘導コイルを持った負荷を接続する場合は、必ずサージキラーを取り
付けてください。誤動作、機器破損のおそれがあります。

 即時に運転を停止し電源を遮断できるように、外部に非常停止装置を設置してください。
けがのおそれがあります。

 極端な調整、設定変更は動作が不安定になりますので絶対行わないでください。
けがのおそれがあります。

 サーボモータの装置への取り付けは十分な剛性を確保してください。
機器破損、誤動作のおそれがあります。

 テスト運転実行時、万一シリアル通信やパソコンに不具合が発生した場合、サーボモータを停止
することができなくなります。
外部に付加した非常停止スイッチなどを汎用入力の異常停止入力に接続し、確実にサーボモータ
を停止できるようにしてください。

 キー付きモータを使用する場合は、キーが軸から飛び出せない状態でサーボモータを動作させて
ください。
キーが飛び出せる状態のままサーボモータを動作させると、キーが飛び周囲の人を傷つけるおそ
れがあります。

 サーボモータを外部の動力で駆動しないでください。火災のおそれがあります。
 機械側に、安全を確保するための停止装置を設置してください。
保持ブレーキは安全を確保するための停止装置ではありません。
けがのおそれがあります。

 設備に影響がないことを確認してから、テスト運転を行ってください。
機器破損のおそれがあります。

 サーボモータに組み込まれているブレーキを、通常の制動に使用しないでください。
故障のおそれがあります。

 地震発生のあとは、必ず、安全性の確認を行ってください。
感電、けが、火災のおそれがあります。

 ブレーキインターロック出力と直列に、非常停止（即停止）で遮断するリレーを接続してください。
けが、故障のおそれがあります。

 ケーブルが油や水につかった状態で使用しないでください。
感電、けが、火災のおそれがあります。

 電磁ブレーキ、ギヤヘッドの空転やロック、ギヤヘッドのグリース漏れに対する保護装置、安全
装置を設置してください。
けが、機器破損、汚損のおそれがあります。

 長時間使用しない場合は、必ず電源を切ってください。けが、誤動作のおそれがあります。
 サーボモータは制御されない場合に、停止を保持できないときがあります。安全を確保するため
の停止装置を設置してください。
機器破損、けがのおそれがあります。

 45度以下の角度の揺動運転で継続運転する場合には、定期的に1回転程度慣らし回転させてくださ
い。
サーボモータの故障のおそれがあります。

 電源OFF 前にサーボドライバが表示していた位置と起動時にサーボドライバが表示する位置の差
が 1 回転以上ある場合は、装置が適切な位置にあることを確認してください。

 異臭、異音、発煙、異常発熱、振動が発生した場合には、運転をただちに停止し、電源を遮断し
てください。
サーボドライバやサーボモータの破壊や焼損のおそれがあります。

 PCツールからブレーキインターロックを解除するときは、対象となる軸をよく確認してください。
 運転再開に必要なデータの内容は、交換したサーボドライバに転送してから、運転を開始してく
ださい。
機器破損のおそれがあります。

 分解修理は絶対に行わないでください。感電、けがのおそれがあります。
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（注）1.上記項目は、単独での評価試験によるものです。
複合された条件ではこの限りではありません。
2.サーボドライバのメガテスト（絶縁抵抗測定）を実施する場合は、サーボドライバへの接続
をすべて切り離して行ってください。接続したままメガテストを実施するとサーボドライバ
の故障のおそれがあります。
また、サーボドライバの耐電圧試験は絶対に行わないでください。内部素子損傷のおそれが
あります。

サーボドライバの一般仕様
項目 仕様

使用周囲温度、使用周囲湿度 0～ 55ºC、90%RH以下（結露がないこと）

保存周囲温度、保存周囲湿度 -20 ～ 65ºC、90%RH以下（結露がないこと）

使用雰囲気、保存雰囲気 腐食性ガスなどがないこと

使用高度 標高 1,000m 以下

耐久振動 10～ 60Hz、加速度 5.88m/s2 以下（共振点での連続使用は不可）

絶縁抵抗 電源端子／動力端子と PE間 0.5MΩ以上 (DC500V)

耐電圧 電源端子／動力端子とPE間 AC1,500V 1 分間 (50/60Hz)

保護構造 IP20（IP54 の盤内設置）

海外
規格

EU指令

EMC指令 EN 61800-3 second environment, C3 category

低電圧指令 EN 61800-5-1

機械指令

EN ISO 13849-1 (Cat.3)
EN 61508
EN 62061
EN 61800-5-2 

UL 規格 UL61800-5-1

CSA規格 CSA C22.2 No.274
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 サーボドライバの定格
 AC100V入力タイプ : 形 R88D-1SNL-ECT

 AC200V入力タイプ : 形 R88D-1SNH-ECT

項目 単位 形式（形R88D-1SN）
01L-ECT 02L-ECT 04L-ECT

定格電圧 VAC
100 ～ 120 (85 ～ 132)*1

*1.かっこ外の値は定格値、かっこ内の値は許容変動範囲を示します。

単相

電源周波数 Hz 50/60 (47.5 ～ 63)*1

定格入力電流 Arms 2.9 4.9 8.4

定格出力 W 100 200 400

定格出力電流 (FLA) Arms 1.5 2.5 4.8

質量 kg 1.2 1.5 1.9

外形寸法 (W×H×D) mm 40×180×185 55×180×185 65×180×215

項目 単位 形式（形R88D-1SN）
01H-ECT 02H-ECT 04H-ECT 08H-ECT

定格電圧 VAC
200 ～ 240 (170 ～ 252)*1

単相／三相

電源周波数 Hz 50/60 (47.5 ～ 63)*1

定格入力電流
単相 Arms 1.8 2.7 4.6 7.3 

三相 Arms 1.0 1.5 2.7 4.0 

定格出力 W 100 200 400 750 

定格出力電流 (FLA) Arms 0.8 1.5 2.5 4.6 

質量 kg 1.2 1.2 1.5 2.0 

外形寸法 (W×H×D) mm 40×180×185 55×180×185 65×180×215

項目 単位 形式（形R88D-1SN）
10H-ECT 15H-ECT 20H-ECT 30H-ECT

定格電圧 VAC
200 ～ 240 (170 ～ 252)*1

三相 単相／三相 三相

電源周波数 Hz 50/60 (47.5 ～ 63)*1

定格入力電流
単相 Arms - 15.7 - -

三相 Arms 5.8 9.0 13.0 15.9 

定格出力 W 1k 1.5k 2k 3k

定格出力電流 (FLA) Arms 7.7 9.7 16.2 22.3 

質量 kg 2.0 3.4 3.4 3.4 

外形寸法 (W×H×D) mm 65×180×215 90×180×225
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 AC400V入力タイプ : 形 R88D-1SNF-ECT
AC400V 入力タイプのAC400V 三相電源は、中性点接地した電源を使用してください。

項目 単位 形式（形R88D-1SN）
55H-ECT 75H-ECT 150H-ECT

定格電圧 VAC
200 ～ 240 (170 ～ 252)*1

*1.かっこ外の値は定格値、かっこ内の値は許容変動範囲を示します。

三相

電源周波数 Hz 50/60 (47.5 ～ 63)*1

定格入力電流 Arms 27.0 38.0 77.0

定格出力 W 5.5k 7.5k 15k

定格出力電流 (FLA) Arms 28.6 42.0 70.0

質量 kg 9.4 9.4 21.0

外形寸法 (W×H×D) mm 200×180×235 220×400×250

項目 単位 形式（形R88D-1SN）
06F-ECT 10F-ECT 15F-ECT 20F-ECT 30F-ECT

定格電圧 VAC
380 ～ 480 (323 ～ 504)*1

三相

電源周波数 Hz 50/60 (47.5 ～ 63)*1

定格入力電流 Arms 2.4 3.1 4.3 6.5 8.4

定格出力 W 600 1k 1.5k 2k 3k

定格出力電流 (FLA) Arms 1.8 4.1 4.7 7.8 11.3

質量 kg 3.4 3.4 3.4 3.4 3.4

外形寸法 (W×H×D) mm 90×180×225

項目 単位 形式（形R88D-1SN）
55F-ECT 75F-ECT 150F-ECT

定格電圧 VAC
380 ～ 480 (323 ～ 504)*1

*1.かっこ外の値は定格値、かっこ内の値は許容変動範囲を示します。

三相

電源周波数 Hz 50/60 (47.5 ～ 63)*1

定格入力電流 Arms 16.0 23.0 40.0

定格出力 W 5.5k 7.5k 15k

定格出力電流 (FLA) Arms 14.5 22.6 33.9

質量 kg 9.4 9.4 21.0

外形寸法 (W×H×D) mm 200×180×235 220×400×250
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 機器周辺寸法条件
• サーボドライバを据え付けるときは、下記の寸法条件を満たした上で、サーボドライバ内部の熱
放散と盤内の熱対流を確保してください。 
また、サーボドライバを並べて設置すると盤内温度が不均一となるため、撹拌用ファンを設置し
てください。

 形R88D-1SN01L-ECT/-1SN02L-ECT/-1SN04L-ECT/-1SN01H-ECT/
-1SN02H-ECT/-1SN04H-ECT/-1SN08H-ECT/-1SN10H-ECT/
-1SN15H-ECT/-1SN20H-ECT/-1SN30H-ECT/-1SN06F-ECT/
-1SN10F-ECT/-1SN15F-ECT/-1SN20F-ECT/-1SN30F-ECT

 単体設置時

設置と特性

C2

C1

C3

S1S1

T

B

正面図 側面図

排気

吸気
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 複数台設置時

• サーボドライバは金属製の垂直面に取り付けてください。
• サーボドライバの取付部分に塗装がある場合は、塗装をはがして電気的導通を持たせてください。
また、取付金具を自作する場合は、導電性のメッキ処理を推奨します。
• サーボドライバ取り付けの際の推奨締付けトルクは1.5N·m です。ねじ部は推奨トルクに耐える強
度を確保してください。
• サーボドライバの使用周囲温度を0～ 45 ℃に制限することで、S2の距離なしで密着取り付けが
可能です。

寸法 距離
T 100mm以上

B 100mm以上

S1 40mm以上

S2 10mm以上

C1

形 R88D-1SN01L-ECT/-1SN02L-ECT/
-1SN04L-ECT/-1SN01H-ECT/-1SN02H-ECT/
-1SN04H-ECT/-1SN08H-ECT/-1SN10H-ECT

45mm以上

形R88D-1SN15H-ECT/-1SN20H-ECT/
-1SN30H-ECT/-1SN06F-ECT/-1SN10F-ECT/
-1SN15F-ECT/-1SN20F-ECT/-1SN30F-ECT

60mm以上

C2 50mm以上

C3 70mm以上

S2S2

T

B

S1

C1

C2

C3

正面図 側面図

ファン ファン

吸気

排気
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 形R88D-1SN55H-ECT/-1SN75H-ECT/-1SN150H-ECT/-1SN55F-ECT/
-1SN75F-ECT/-1SN150F-ECT

 単体設置時

 複数台設置時

吸気

側面図正面図

C3

C1

C2

S1 S1

T

B

排気

側面図正面図

ファンファン

S2

C3

T

S2S1

B

C1

C2

吸気

排気
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• サーボドライバは金属製の垂直面に取り付けてください。
• サーボドライバの取付部分に塗装がある場合は、塗装をはがして電気的導通を持たせてください。
また、取付金具を自作する場合は、導電性のメッキ処理を推奨します。
• サーボドライバ取り付けの際の推奨締付けトルクは次のとおりです。ねじ部は推奨トルクに耐え
る強度を確保してください。
形R88D-1SN55H-ECT/-1SN75H-ECT/-1SN55F-ECT/-1SN75F-ECT: 締付けトルク 3N·m
形 R88D-1SN150H-ECT/-1SN150F-ECT: 締付けトルク 5.2N·m
• S2 の距離は、上表の値以上空けて取り付けてください。

 取付方向
サーボドライバの取付方向は、下面を重力方向としてください。

寸法 距離

T
形 R88D-1SN55H-ECT/-1SN75H-ECT/
-1SN55F-ECT/-1SN75F-ECT 200mm以上

形R88D-1SN150H-ECT/-1SN150F-ECT 280mm以上

B 500mm以上

S1 40mm以上

S2 40mm以上

C1

形 R88D-1SN55H-ECT/-1SN75H-ECT/
-1SN55F-ECT/-1SN75F-ECT 130mm以上

形R88D-1SN150H-ECT/-1SN150F-ECT 170mm以上

C2 50mm以上

C3 450mm以上

正面図 側面図

重力方向

サーボドライバ下面
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 使用環境条件
サーボドライバの使用環境は、次の条件を必ず守ってください。この範囲外で使用すると、サーボ
ドライバが故障するおそれがあります。

 周辺温度管理
• 信頼性を高めるために、なるべく温度上昇のない環境で使用することを推奨します。
• ボックスなど密閉空間内に組み込む場合は、内部の各ユニットの発熱によりサーボドライバの周囲
温度が上昇します。サーボドライバの周囲温度が使用環境条件に収まるよう、ファンやクーラーな
どで冷却してください。
• サーボドライバの表面は、周囲温度より 30ºC 温度上昇する場合があります。配線材料は耐熱性の
あるものを使用し、熱の影響を受けやすい機器や配線は離して設置してください。
• 高温環境での使用はサーボドライバの寿命を縮めます。サーボドライバを連続運転で使用する場合
は、周囲温度が40ºC を超えないように、ファンやクーラーなどで冷却してください。

 異物の内部混入防止
• サーボドライバ内部に金属粉、油、切削油、ほこり、水などの異物が入らないよう、設置や運用
に配慮してください。
• 取付作業時にドリルの金属切粉などがサーボドライバ内部に入らないように、サーボドライバの
上部にカバーを付けるなどの配慮をして作業してください。また、作業終了時には、これらのカ
バーは必ず外してください。カバーを付けたままにしていると、サーボドライバの熱放散が阻害
され、故障につながります。

 配線図

• モータケーブルの長さは50m以下にしてください。*1

• エンコーダケーブルの長さは50m以下にしてください。*1
• 保護素子は漏電ブレーカーとヒューズを使用して下さい。
* 1これらは EMC指令の要求を満たす長さではありません。
EU指令の適合条件を参照してください。

項目 仕様
使用周囲温度 0～ 55ºC

使用周囲湿度 90%RH以下（結露がないこと）

使用雰囲気 腐食性ガスなどがないこと

使用高度 標高 1,000m以下

保護
素子

ノイズ
フィルタ

L1
L2
L3

U
V
W

FG FG

24V
0V

サーボドライバ

U
V
W

サーボモータ

エンコーダ エンコーダ
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 過負荷特性（電子サーマル機能）
• サーボドライバには、サーボモータとサーボドライバを過負荷から保護するための過負荷保護（電
子サーマル）機能が内蔵されています。過負荷が発生した場合には、異常発生原因を取り除いたあ
と、サーボモータ本体温度が下がってから再通電してください。短時間の間に異常リセットを繰り
返すと、サーボモータの巻線が焼損するおそれがあります。
• サーボドライバのパラメータは、サーボモータの定格電流を超えないように設定してください。
• 1S シリーズサーボドライバは従来の機種に比べて一部の機種で過負荷保護機能の検出時間が短く
なっています。動作パターンによっては過負荷警告や過負荷異常が発生しやすくなります。警告ま
たは異常が発生する場合は、加減速時間を長くするなど動作パターンを変更してください。

 形R88M-1M05030S  形R88M-1M10030S

 形R88M-1M20030S  形R88M-1M40030S

検
出
時
間

 [s
]

電流 [%]
100% 150% 200% 250% 300% 350% 400%

0.1

10

1

100

1000

10000
S,BS（回転）
S,BS（ロック）
OS,BOS（回転）
OS,BOS（ロック）

検
出
時
間

 [s
]

電流 [%]
100% 150% 200% 250% 300% 350% 400%

0.1

10

1

100

1000

10000
S（回転）
S（ロック）
OS,BS,BOS（回転）
OS,BS,BOS（ロック）

電流 [%]
100% 150% 200% 250% 300% 350% 400%

検
出
時
間

 [s
]

0.1

10

1

100

1000

10000 S,BS（回転）
S,BS（ロック）
OS（回転）
OS（ロック）
BOS（回転）
BOS（ロック）

電流 [%]
100% 150% 200% 250% 300% 350% 400%

検
出
時
間

 [s
]

0.1

10

1

100

1000

10000
S,BS（回転）
S,BS（ロック）
OS,BOS（回転）
OS,BOS（ロック）
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 形R88M-1M05030T  形R88M-1M10030T

 形R88M-1M20030T  形R88M-1M40030T

 形R88M-1M75030T  形R88M-1L1K030T/-1M1K020T/
-1M90010T

電流 [%]
100% 150% 200% 250% 300% 350% 400%

検
出
時
間

 [s
]

0.1

10

1

100

1000

10000 S,BS（回転）
S,BS（ロック）
OS,BOS（回転）
OS,BOS（ロック）

0.33s 0.31s

S（回転）
S（ロック）
BS（回転）
BS（ロック）
OS,BOS（回転）
OS,BOS（ロック）

電流 [%]
100% 150% 200% 250% 300% 350% 400%

検
出
時
間

 [s
]

0.1

10

1

100

1000

10000

電流 [%]
100% 150% 200% 250% 300% 350% 400%

検
出
時
間

 [s
]

0.1

10

1

100

1000

10000
S,BS（回転）
S,BS（ロック）
OS,BOS（回転）
OS,BOS（ロック）

0.25s

S（回転）
S（ロック）
BS（回転）
BS（ロック）
OS,BOS（回転）
OS,BOS（ロック）

0.12s

検
出
時
間

 [s
]

電流 [%]
100% 150% 200% 250% 300% 350% 400%

0.1

10

1

100

1000

10000

S,BS（回転）
S,BS（ロック）
OS,BOS（回転）
OS,BOS（ロック）

0.31s

検
出
時
間

 [s
]

電流 [%]
100% 150% 200% 250% 300% 350% 400%

0.1

10

1

100

1000

10000

検
出
時
間

[s
]

電流 [%]
100% 150% 200% 250% 300% 350% 400%

0.1

10

1

100

1000

10000
1L1K030T（回転）
1L1K030T（ロック）
1M1K020T（回転）
1M1K020T（ロック）
1M90010T（回転）
1M90010T（ロック）
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 形R88M-1L1K530T/-1M1K520T  形R88M-1L2K030T/-1M2K020T/
-1M2K010T

 形R88M-1L3K030T/-1M3K020T/
-1M3K010T

 形R88M-1L4K030T/-1M4K015T

 形R88M-1L4K730T/-1M5K015T  形R88M-1M7K515T/
-1M11K015T/-1M15K015T

検
出
時
間

[s
]

電流 [%]
100% 150% 200% 250% 300% 350% 400%

0.1

10

1

100

1000

10000
1L1K530T（回転）

1M1K520T（回転）
1L1K530T（ロック）

1M1K520T（ロック）

検
出
時
間

[s
]

電流 [%]
100% 150% 200% 250% 300% 350% 400%

0.1

10

1

100

1000

10000 1L2K030T（回転）
1L2K030T（ロック）
1M2K020T（回転）
1M2K020T（ロック）
1M2K010T（回転）
1M2K010T（ロック）

検
出
時
間

[s
]

電流 [%]
100% 150% 200% 250% 300% 350% 400%

0.1

10

1

100

1000

10000
1L3K030T（回転）
1L3K030T（ロック）
1M3K020T（回転）
1M3K020T（ロック）
1M3K010T（回転）
1M3K010T（ロック）

1L4K030T（回転）
1L4K030T（ロック）
1M4K015T（回転）
1M4K015T（ロック）

10000

1000

100

10

1

0.1
100% 150% 200% 250% 300% 350% 400%

検
出
時
間

[s
]

電流 [%]

1L4K730T（回転）
1L4K730T（ロック）
1M5K015T（回転）
1M5K015T（ロック）

10000

1000

100

10

1

0.1
100% 150% 200% 250% 300% 350% 400%

検
出
時
間

[s
]

電流 [%]

10000

1000

100

10

1

0.1
100% 150% 200% 250% 300% 350% 400%

検
出
時
間

[s
]

電流 [%]

1M7K515T（回転）
1M7K515T（ロック）
1M11K015T（回転）
1M11K015T（ロック）
1M15K015T（回転）
1M15K015T（ロック）
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 形R88M-1M40020C/-1M60020C  形R88M-1L75030C/-1L1K030C/
-1M1K020C/-1M90010C

 形R88M-1L1K530C/-1M1K520C  形R88M-1L2K030C/-1M2K020C/ 
-1M2K010C

 形R88M-1L3K030C/-1M3K020C/
-1M3K010C

 形R88M-1L4K030C/-1M4K015C

40020C（回転）
40020C（ロック）
60020C（回転）
60020C（ロック）

検
出
時
間

[s
]

電流 [%]
100% 150% 200% 250% 300% 350% 400%

0.1

10

1

100

1000

10000

検
出
時
間

[s
]

電流 [%]
100% 150% 200% 250% 300% 350% 400%

0.1

10

1

100

1000

10000 1L75030C（回転）
1L75030C（ロック）
1L1K030C（回転）
1L1K030C（ロック）
1M1K020C（回転）
1M1K020C（ロック）
1M90010C（回転）
1M90010C（ロック）

検
出
時
間

[s
]

電流 [%]
100% 150% 200% 250% 300% 350% 400%

0.1

10

1

100

1000

10000
1L1K530C（回転）

1M1K520C（回転）
1L1K530C（ロック）

1M1K520C（ロック）

検
出
時
間

[s
]

電流 [%]
100% 150% 200% 250% 300% 350% 400%

0.1

10

1

100

1000

10000 1L2K030C（回転）
1L2K030C（ロック）
1M2K020C（回転）
1M2K020C（ロック）
1M2K010C（回転）
1M2K010C（ロック）

検
出
時
間

[s
]

電流 [%]
100% 150% 200% 250% 300% 350% 400%

0.1

10

1

100

1000

10000 1L3K030C（回転）
1L3K030C（ロック）
1M3K020C（回転）
1M3K020C（ロック）
1M3K010C（回転）
1M3K010C（ロック）

1L4K030C（回転）
1L4K030C（ロック）
1M4K015C（回転）
1M4K015C（ロック）

10000

1000

100

10

1

0.1
100% 150% 200% 250% 300% 350% 400%

検
出
時
間

[s
]

電流[%]
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 形R88M-1L5K030C/-1M5K515C  形R88M-1M7K515C/
-1M11K015C/-1M15K015C

1L5K030C（回転）
1L5K030C（ロック）
1M5K515C（回転）
1M5K515C（ロック）

10000

1000

100

10

1

0.1
100% 150% 200% 250% 300% 350% 400%

検
出
時
間

[s
]

電流[%]

10000

1000

100

10

1

0.1
100% 150% 200% 250% 300% 350% 400%

検
出
時
間

[s
]

電流[%]

1M7K515C（回転）
1M7K515C（ロック）
1M11K015C（回転）
1M11K015C（ロック）
1M15K015C（回転）
1M15K015C（ロック）
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 端子台仕様

端子台

記号 名称 仕様

L1

主回路電源入力*1

*1.単相の場合は、L1, L2, L3 のいずれかの相間に接続してください。

形R88D-1SNL-ECT
• 100 ～ 400W: 単相 AC100 ～ 120V (AC85 ～ 132V) 50/60Hz 
(47.5 ～ 63Hz)
形 R88D-1SNH-ECT
• 100 ～ 750W、1.5kW: 単相 AC200 ～ 240V (AC170 ～ 252V) 
50/60Hz (47.5 ～ 63Hz)
• 100 ～ 15kW: 三相 AC200 ～ 240V（AC170 ～ 252V） 50/60Hz 
(47.5 ～ 63Hz)
形 R88D-1SNF-ECT
• 600 ～ 15kW: 三相 AC380 ～ 480V (AC323 ～ 504V) 50/60Hz 
(47.5 ～ 63Hz)

L2

L3

+24V*2

*2.形 R88D-1SNL-ECT/ 形 R88D-1SN0H-ECT/ 形 R88D-1SN10H-ECT の場合、この端
子の記号は「24V」です。

制御回路電源入力 DC24V±10%
0V*3

*3.形 R88D-1SNL-ECT/ 形 R88D-1SN0H-ECT/ 形 R88D-1SN10H-ECTの場合、この端
子の記号は「 」です。

B1*4
B2
B3*5

外部回生抵抗器
接続端子

内部回生抵抗器使用時*6
• B1-B2 間を解放
• B2-B3 間を短絡
外部回生抵抗器使用時
• B1-B2 間に外部回生抵抗器を接続
• B2-B3 間を解放

N1
DCリアクトル
接続端子*5

DC リアクトル未使用時
• N1-N2 間を短絡
DC リアクトル使用時
• N1-N2 間に DC リアクトルを接続

N2

U

モータ接続端子

U相

サーボモータへの出力端子です。
必ず正しく配線してください。V V相

W W相

FG*7 FG サーボモータのフレームグランド端子です。

DB1
DB2
DB3

外部DB抵抗器
接続端子*8

内部 DB抵抗器使用時
• DB1-DB2間を解放
• DB2-DB3間を短絡
外部DB抵抗器使用時
• DB1-DB2間に外部DB抵抗器を接続
• DB2-DB3間を解放
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 主回路コネクタ (CNA): 形 R88D-1SNL-ECT/ 形 R88D-1SN0H-ECT/
形 R88D-1SN10H-ECT

 モータ接続コネクタ (CNC): 形 R88D-1SNL-ECT/ 形 R88D-1SN0H-ECT/
形 R88D-1SN10H-ECT

*4.形 R88D-1SNL-ECT/ 形 R88D-1SN0H-ECT/ 形 R88D-1SN10H-ECT の場合、この端
子の記号は「P/B1」です。

*5.形 R88D-1SN150-ECT の場合、この端子はありません。
*6.形 R88D-1SN01L-ECT、形R88D-1SN01H-ECT、形R88D-1SN02H-ECT、形R88D-
1SN02L-ECT、形R88D-1SN04H-ECT、形R88D-1SN150H-ECT、形R88D-1SN150F-
ECTには、内部回生抵抗器は内蔵されていません。

*7.この端子があるのは、形R88D-1SN15H-ECT、形R88D-1SN20H-ECT、形R88D-1SN30H-
ECT、形R88D-1SN55H-ECT、形R88D-1SN75H-ECT、形R88D-1SN150H-ECT、形
R88D-1SNF-ECT のみです。

*8.この端子があるのは、形R88D-1SN55-ECT、形R88D-1SN75-ECT、形R88D-
1SN150-ECT のみです。

ピンNo. 記号

1 L1

2 L2

3 L3

4 B3

5 B2

6 P/B1

7 N1

8 N2

9 N3(Reserved)

10 24V

11

ピンNo. 記号

1 U

2 V

3 W

1 11

1 2 3
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 主回路コネクタA (CNA): 形 R88D-1SN15H-ECT/ 形 R88D-1SN20H-ECT/
形 R88D-1SN30H-ECT/ 形 R88D-1SN06F-ECT/ 形 R88D-1SN10F-ECT/
形 R88D-1SN15F-ECT/ 形 R88D-1SN20F-ECT/ 形 R88D-1SN30F-ECT

 主回路コネクタB (CNB): 形 R88D-1SN15H-ECT/ 形 R88D-1SN20H-ECT/
形 R88D-1SN30H-ECT/ 形 R88D-1SN06F-ECT/ 形 R88D-1SN10F-ECT/
形 R88D-1SN15F-ECT/ 形 R88D-1SN20F-ECT/ 形 R88D-1SN30F-ECT

 モータ接続コネクタ (CNC): 形 R88D-1SN15H-ECT/ 形 R88D-1SN20H-ECT/
形 R88D-1SN30H-ECT/ 形 R88D-1SN06F-ECT/ 形 R88D-1SN10F-ECT/
形 R88D-1SN15F-ECT/ 形 R88D-1SN20F-ECT/ 形 R88D-1SN30F-ECT

 制御電源コネクタ (CND): 形 R88D-1SN15H-ECT/ 形 R88D-1SN20H-ECT/ 
形 R88D-1SN30H-ECT/ 形 R88D-1SN06F-ECT/ 形 R88D-1SN10F-ECT/
形 R88D-1SN15F-ECT/ 形 R88D-1SN20F-ECT/ 形 R88D-1SN30F-ECT

ピンNo. 記号

- B1

- B2

- B3

- L3

- L2

- L1

ピンNo. 記号

- N3(Reserved）

- N2

- N1

- P(Reserved)

ピンNo. 記号

- W

- V

- U

- FG

ピンNo. 記号

1 +24V

2 0V

3 -

B1 B2 B3 L3 L2 L1

N3 N2 N1 P

W V U FG

1 2 3
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 主回路コネクタA(CNA): 形 R88D-1SN55-ECT/ 形 R88D-1SN75-ECT

 主回路コネクタB(CNB): 形 R88D-1SN55-ECT/ 形 R88D-1SN75-ECT

 モータ接続コネクタ (CNC): 形 R88D-1SN55-ECT/ 形 R88D-1SN75-ECT/
形 R88D-1SN150F-ECT

 制御電源コネクタ (CND): 形 R88D-1SN55-ECT/ 形 R88D-1SN75-ECT/
形 R88D-1SN150-ECT

ピンNo. 記号

- L1

- L2

- L3

- B3

- B2

- B1

ピンNo. 記号

- P(Reserved)

- N1

- N2

- N3(Reserved)

ピンNo. 記号

- FG

- U

- V

- W

ピンNo. 記号

- +24V

- +24V

- 0V

- 0V

L1 L2 L3 B3 B2 B1

P N1 N2 N3

FG U V W

+24V+24V 0V 0V
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 主回路コネクタ E(CNE): 形 R88D-1SN55-ECT/ 形 R88D-1SN75-ECT/
形 R88D-1SN150-ECT

 主回路端子台 (CNA): 形 R88D-1SN150H-ECT

 主回路コネクタB(CNB): 形 R88D-1SN150-ECT

 モータ接続端子台 (CNC): 形 R88D-1SN150H-ECT

ピンNo. 記号

- DB1

- DB2

- DB3

ピンNo. 記号

- P(Reserved)

- N3(Reserved)

- L3

- L2

- L1

-  

ピンNo. 記号

- B1

- B2

ピンNo. 記号

- U

- V

- W

- FG

DB2DB1 DB3

P N3 L3 L2 L1

B1 B2

U V W FG
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 主回路コネクタA(CNA): 形 R88D-1SN150F-ECT

 端子配線径
サーボドライバの端子台に流れる定格電流と使用する電線サイズを下表に示します。
主回路は定格電圧 600V以上の電線を使用してください。
電線サイズは、周囲温度 50℃、二種ビニル絶縁電線 (HIV) を使用した例です。

 AC100V入力タイプ配線径 : 形 R88D-1SNL-ECT

ピンNo. 記号

- P(Reserved)

- N3(Reserved)

- L3

- L2

- L1

-  

項目 単位 形式（形R88D-1SN）
01L-ECT 02L-ECT 04L-ECT

電源容量 kVA 0.4 0.6 1.0 

主回路
電源入力*1

*1.L1, L2, L3 のいずれかの相間に接続してください。

定格電流 Arms 2.9 4.9 8.4

電線サイズ - AWG20～ 14
/0.5 ～ 2.0mm2

AWG18～ 14
/0.75 ～ 2.0mm2 AWG14/2.0mm2

制御回路
電源入力 電線サイズ - AWG20～ 16/0.5 ～ 1.5mm2

モータ
接続端子*2

*2.B1、B2への配線はモータ接続端子への配線と同じ電流容量としてください。

定格電流 Arms 1.5 2.5 4.8

電線サイズ - AWG22～ 14
/0.32 ～ 2.0mm2

AWG20 ～ 14
/0.5 ～ 2.0mm2

AWG18～ 14
/0.75 ～ 2.0mm2

保護接地 

電線サイズ - AWG12/2.5mm2 以上

ネジサイズ - M4

締め付け
トルク N·m 1.2

P N3 L3 L2 L1
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 AC200V入力タイプ配線径 : 形 R88D-1SNH-ECT

項目 単位 形式（形R88D-1SN）
01H-ECT 02H-ECT 04H-ECT 08H-ECT

電源容量 kVA 0.6 0.6 1.0 1.4

主回路
電源入力*1

定格電流 Arms 1.8/1.0*2 2.7/1.5*2 4.6/2.7*2 7.3/4.0*2

電線サイズ -
AWG22～ 14
/0.32～
2.0mm2

AWG20～ 14
/0.5 ～
2.0mm2

AWG18～14 
/0.75 ～
2.0mm2

AWG16～14 
/1.3 ～
2.0mm2

制御回路
電源入力 電線サイズ - AWG20～ 16/0.5 ～ 1.5mm2

モータ
接続端子*3

定格電流 Arms 0.8 1.5 2.5 4.6

電線サイズ - AWG22～ 14
/0.32 ～ 2.0mm2

AWG20～14 
/0.5 ～
2.0mm2

AWG18～14 
/0.75 ～
2.0mm2

保護接地 

電線サイズ - AWG12/2.5mm2 以上

ネジサイズ - M4

締め付け
トルク N·m 1.2

項目 単位 形式（形R88D-1SN）
10H-ECT 15H-ECT 20H-ECT 30H-ECT

電源容量 kVA 2.0 2.5 3.6 4.7

主回路
電源入力*1

*1.単相の場合は、L1, L2, L3 のいずれかの相間に接続してください。

定格電流 Arms 5.8 15.7/9.0*2

*2./のうち、は単相入力時、は三相入力時の値です。

13.0 15.9

電線サイズ -
AWG16～
14/1.3 ～
2.0mm2

AWG12～ 8/3.3 ～ 8.4mm2

制御回路
電源入力 電線サイズ - AWG20～ 16/0.5 ～ 1.5mm2

モータ
接続端子*3

*3.B1、B2への配線はモータ接続端子への配線と同じ電流容量としてください。

定格電流 Arms 7.7 9.7 16.2 22.3

電線サイズ -
AWG16～
14/1.3 ～
2.0mm2

AWG14～ 8 
/2.0 ～
8.4mm2

AWG10～ 8/5.3 ～ 8.4mm2

保護接地  

電線サイズ - AWG12/2.5mm2 以上

ネジサイズ - M4

締め付け
トルク N·m 1.2
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 AC400V入力タイプ配線径 : 形 R88D-1SNF-ECT

項目 単位 形式（形R88D-1SN）
55H-ECT 75H-ECT 150H-ECT

電源容量 kVA 11.2 15.8 32.0

主回路
電源入力

定格電流 Arms 27.0 38.0 77.0

電線サイズ - AWG10～ 4
/5.3 ～ 25mm2

AWG8～ 4
/8.4 ～ 25mm2

AWG4～ 1
/21.2 ～ 50mm2

制御回路
電源入力 電線サイズ - AWG20～ 16/0.5 ～ 1.5mm2

モータ
接続端子*1

*1.B1、B2への配線はモータ接続端子への配線と同じ電流容量としてください。

定格電流 Arms 28.6 42.0 70.0

電線サイズ - AWG10～ 4
/5.3 ～ 25mm2

AWG8～ 4
/8.4 ～ 25mm2

AWG4～ 1
/21.2 ～ 50mm2

保護接地  

電線サイズ - AWG10/5.3mm2 以上 AWG6/13.3mm2
以上

ネジサイズ - M5

締め付け
トルク N·m 2.3

項目 単位 形式（形R88D-1SN）
06F-ECT 10F-ECT 15F-ECT 20F-ECT 30F-ECT

電源容量 kVA 1.4 2.0 2.1 4.2 5.0 

主回路電源入力

定格電流 Arms 2.4 3.1 4.3 6.5 8.4

電線
サイズ - AWG16～ 8/1.3 ～ 8.4mm2

AWG
14～8/2.0
～8.4mm2

制御回路
電源入力

電線
サイズ - AWG20～ 16/0.5 ～ 1.5mm2

モータ
接続端子*1

定格電流 Arms 1.8 4.1 4.7 7.8 11.3

電線サイズ - AWG16～ 8/1.3 ～ 8.4mm2 AWG14～ 8
/2.0 ～ 8.4mm2

保護接地 

電線サイズ - AWG12/2.5mm2 以上

ネジ
サイズ - M4

締め付け
トルク N·m 1.2
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項目 単位 形式（形R88D-1SN）
55F-ECT 75F-ECT 150F-ECT

電源容量 kVA 13.3 19.1 33.3

主回路電源入力
定格電流 Arms 16.0 23.0 40.0

電線
サイズ - AWG12～ 4

/3.3 ～ 25mm2
AWG10～ 4
/5.3 ～ 25mm2

AWG8～ 4
/8.4 ～ 25mm2

制御回路
電源入力

電線
サイズ - AWG20～ 16/0.5 ～ 1.5mm2

モータ
接続端子*1

*1.B1、B2への配線はモータ接続端子への配線と同じ電流容量としてください。

定格電流 Arms 14.5 22.6 33.9

電線サイズ - AWG14～ 4
/2.0 ～ 25mm2

AWG10～ 4
/5.3 ～ 25mm2

AWG8～ 4
/8.4 ～ 25mm2

保護接地 

電線サイズ - AWG12/2.5mm2
以上 AWG10/5.3mm2 以上

ネジ
サイズ - M5

締め付け
トルク N·m 2.3
34AC サーボモータ／ドライバ 1S シリーズ 取扱説明書



 端子台の配線手順
1. 配線作業を行う前に、サーボドライバから端子台を外します。
サーボドライバに付けたまま以下の配線作業を行うと、サーボドライバ故障の原因となります。
2. 使用電線をストリップします。
ストリップした電線に曲がり、バラケ、より太りがある場合は軽くより直すなどし、ゲージ等
でストリップ長を確認したあとに使用します。
電線切断面および被覆のストリップ面は平滑に加工してください。もしくは、棒端子を使用し
てください。

 形R88D-1SN01L-ECT/ -1SN02L-ECT/ -1SN04L-ECT/ -1SN01H-ECT/
-1SN02H-ECT/ -1SN04H-ECT/ -1SN08H-ECT/ -1SN10H-ECT の場合

 形R88D-1SN15H-ECT/ -1SN20H-ECT/ -1SN30H-ECT/ -1SN06F-ECT/
-1SN10F-ECT/ -1SN15F-ECT/ -1SN20F-ECT/ -1SN30F-ECT の場合

ストリップゲージ
STRIP GAUGE 

電線Wire
ストリップ長
Strip length 
8.5±0.5mm 

電線Wire
ストリップ長
Strip length 
13.7±0.5mm 

ストリップゲージ
STRIP GAUGE 

(CNA/CNB/CNC)（CND）

ストリップゲージ
STRIP GAUGE 

電線Wire
ストリップ長
Strip length 
8.5±0.5mm 
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 形R88D-1SN55H-ECT/-1SN75H-ECT/-1SN55F-ECT/-1SN75F-ECT/
-1SN150F-ECT の場合

 形R88D-1SN150H-ECT の場合

ストリップ長
10-11mm

電線
電線

ストリップゲージ

(CND)

ストリップ長
18-20mm

(CNA/CNB/CNC/CNE)

ストリップ長
10-11mm

電線

電線

ストリップ
ゲージ

(CND)

ストリップ長
18-20mm

ストリップ長
電線サイズ10-25mm2: 18±0.5mm
電線サイズ35-50mm2: 20±0.5mm

(CNB/CNE)

（端子台）

電線
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3. 電線を結線します。
スプリングオープナの先端フック部をワイヤ挿入面にある角穴に差し込み、親指でスプリング
オープナのレバーを、カチッとはまるまで押し下げます。
スプリングオープナのレバーを押し下げた状態で、奥に突き当たるまで電線を挿入します。
レバーを放して電線を軽く引っ張り、抜けないことを確認してください。

指でレバーをカチッと鳴るまで押し上げます。
レバーを押し上げた状態で、電線を電線挿入口から奥に突き当たるまで挿入します。
指でレバーをカチッと鳴るまで押し下げます。
電線を軽く引っ張り、抜けないことを確認してください。

10987654321

109876543211

1

2
スプリングオープナ

電線

スプリングオープナ

2

1

電線

スプリングオープナ
スプリングオープナ

電線

レバー
レバー
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レバーの穴にドライバーを差し込み、上側にレバーを押し上げます。
電線を電線挿入口から奥まで挿入します。
レバーの穴にドライバーを差し込み、下側にレバーを押し下げます。
電線を軽く引っ張り、電線が金具に完全に挟まれている状態なっており、抜けないことを確認
してください。

ドライバーは十分丈夫なものを使用してください。
推奨ドライバー型式 : SZK PZ2 VDE(PHOENIX CONTACT)

マイナスドライバーでプッシュボタンを押した状態で、電線を電線挿入口から奥に突き当たる
まで挿入します。
電線を軽く引張り、抜けないことを確認してください。
単線またはフェルール端子を圧着した撚り線は、プッシュボタンを押さなくても挿入できます。

ドライバー

ドライバー

レバー レバー

電線 電線

電線

マイナスドライバーマイナスドライバー

プッシュボタン

プッシュボタン
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 外部回生抵抗の接続
外部回生抵抗が必要な場合は、下図のようにB2-B3 の短絡線を外して、外部回生抵抗器をB1-B2
間に接続してください。

（注）形R88D-1SN150-ECT の場合、B3端子と短絡線はありません。

 DCリアクトルの接続
DCリアクトルが必要な場合は、下図のようにN1-N2 の短絡線を外して、DCリアクトルをN1-N2
間に接続してください。

（注）形R88D-1SN150-ECT の場合、DCリアクトル接続端子はありません。

 外部ダイナミックブレーキ抵抗の接続
外部ダイナミックブレーキ抵抗が必要な場合は、下図のようにDB2-DB3の短絡線を外して、外部
ダイナミックブレーキ抵抗器をDB1-DB2間に接続してください。

B1

B2

B3

サーボドライバ
外部回生抵抗器

B2-B3 間の短絡線を外す

N1

N2

サーボドライバ
DCリアクトル

N1-N2 間の短絡線を外す

DB1

DB2

DB3

サーボドライバ 外部ダイナミック
ブレーキ抵抗器

DB2-DB3間の短絡を外す
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• 本製品は工業環境向けに設計されたものです。
住居環境でご利用されると、電波妨害の原因となる可能性があります。その場合には、電波妨害
に関する適切な対策が必要となります。
• 本製品は家庭用施設に供給する電力系統に接続することは意図されていません。

 製造者および EU代理人

 低電圧指令の適合条件
 設置環境

 サーボドライバの定格
 AC100V入力タイプ : 形 R88D-1SNL-ECT

EU指令の適合条件

製造者 : オムロン株式会社 (Manufacturer)

〒 600-8530 京都市下京区塩小路通堀川東入

EU代理人 : OMRON Europe B.V. (Representative and Importer in EU)

Wegalaan 67-69, 2132 JD Hoofddorp, The Netherlands

項目 仕様
使用周囲温度、使用周囲湿度 0～ 55ºC、90%RH以下（結露がないこと）

過電圧カテゴリ III

汚染度 2

使用高度 標高 1,000m以下

保護構造 IP20（IP54 の盤内設置）

保護クラス I

入力電源
AC電源
DC電源入力を使用した場合、サーボドライバは EU規
格に適合しません。

短絡耐量（SCCR） 5,000Arms

項目 単位 形式（形R88D-1SN）
01L-ECT 02L-ECT 04L-ECT

定格電圧 VAC
100～ 120

単相

電源周波数 Hz 50/60

定格入力電流 Arms 2.9 4.9 8.4

定格出力 W 100 200 400
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 AC200V入力タイプ : 形 R88D-1SNH-ECT

 AC400V入力タイプ : 形 R88D-1SNF-ECT
AC400V 入力タイプのAC400V 三相電源は、中性点接地した電源を使用してください。

項目 単位 形式（形R88D-1SN）
01H-ECT 02H-ECT 04H-ECT 08H-ECT

定格電圧 VAC
200 ～ 240

単相／三相

電源周波数 Hz 50/60

定格入力電流
単相 Arms 1.8 2.7 4.6 7.3

三相 Arms 1.0 1.5 2.7 4.0 

定格出力 W 100 200 400 750

項目 単位 形式（形R88D-1SN）
10H-ECT 15H-ECT 20H-ECT 30H-ECT

定格電圧 VAC
200 ～ 240

三相 単相／三相 三相

電源周波数 Hz 50/60

定格入力電流
単相 Arms - 15.7 - -

三相 Arms 5.8 9.0 13.0 15.9 

定格出力 W 1k 1.5k 2k 3k

項目 単位 形式（形R88D-1SN）
55H-ECT 75H-ECT 150H-ECT

定格電圧 VAC
200～ 240

三相

電源周波数 Hz 50/60

定格入力電流 Arms 27.0 38.0 77.0

定格出力 W 5.5k 7.5k 15k

項目 単位 形式（形R88D-1SN）
06F-ECT 10F-ECT 15F-ECT 20F-ECT

定格電圧 VAC
380 ～ 480

三相

電源周波数 Hz 50/60

定格入力電流 Arms 2.4 3.1 4.3 6.5

定格出力 W 600 1k 1.5k 2k
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 制御回路電源
定格DC24V/1.2A（ドライバ容量が 3kW以下）
定格DC24V/1.6A（ドライバ容量が 5.5kW以上）

 短絡保護素子の設置
IEC 60269-1 CLASS gGヒューズ、または同等品でより溶断時間の短いヒューズを主回路電源
に接続してください。
下表の最大電流定格を満たすヒューズを使用してください。

項目 単位 形式（形R88D-1SN）
30F-ECT 55F-ECT 75F-ECT 150F-ECT

定格電圧 VAC
380 ～ 480

三相

電源周波数 Hz 50/60

定格入力電流 Arms 8.4 16.0 23.0 40.0

定格出力 W 3k 5.5k 7.5k 15k

サーボドライバ形式 最大電流定格
形R88D-1SN01L-ECT 16A

形 R88D-1SN02L-ECT 16A

形 R88D-1SN04L-ECT 16A

形 R88D-1SN01H-ECT 16A

形 R88D-1SN02H-ECT 16A

形 R88D-1SN04H-ECT 16A

形 R88D-1SN08H-ECT 16A

形 R88D-1SN10H-ECT 16A

形 R88D-1SN15H-ECT 40A

形 R88D-1SN20H-ECT 40A

形 R88D-1SN30H-ECT 40A

形 R88D-1SN06F-ECT 20A

形 R88D-1SN10F-ECT 20A

形 R88D-1SN15F-ECT 20A

形 R88D-1SN20F-ECT 20A

形 R88D-1SN30F-ECT 20A
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電源とノイズフィルタの間に IEC 60947ブレーカまたは IEC 60269-1 クラス gGヒューズを接
続してください。
これらのヒューズは、ULクラスRK5 のヒューズまたは同等品よりも短い時間で溶断する必要が
あります。
下表の最大電流定格を満たすブレーカまたはヒューズを使用してください。

 端子配線径
サーボドライバの端子台に流れる定格電流と使用する電線サイズを下表に示します。
 AC100V入力タイプ配線径 : 形 R88D-1SNL-ECT

サーボドライバ形式 最大電流定格
形R88D-1SN55H-ECT 60A

形 R88D-1SN75H-ECT 60A

形 R88D-1SN150H-ECT 125A

形 R88D-1SN55F-ECT 30A

形 R88D-1SN75F-ECT 30A

形 R88D-1SN150F-ECT 60A

項目 単位 形式（形R88D-1SN）
01L-ECT 02L-ECT 04L-ECT

電源容量 kVA 0.4 0.6 1.0 

主回路電源入力*1

*1.L1, L2, L3 のいずれかの相間に接続してください。

定格電流 Arms 2.9 4.9 8.4

電線サイズ - 0.5 ～ 1.5mm2 0.75 ～ 1.5mm2 1.5mm2

制御回路電源入力 電線サイズ - 0.5 ～ 1.5mm2

モータ接続端子
定格電流 Arms 1.5 2.5 4.8

電線サイズ - 0.5 ～ 1.5mm2 0.75 ～ 1.5mm2

保護接地 

電線サイズ - 2.5mm2 以上

ネジサイズ - M4

締め付けトルク N·m 1.2
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 AC200V入力タイプ配線径 : 形 R88D-1SNH-ECT

項目 単位 形式（形R88D-1SN）
01H-ECT 02H-ECT 04H-ECT 08H-ECT

電源容量 kVA 0.6 0.6 1.0 1.4

主回路電源入力*1

*1.単相の場合は、L1, L2, L3 のいずれかの相間に接続してください。

定格電流 Arms 1.8/1.0*2

*2./のうち、は単相入力時、は三相入力時の値です。

2.7/1.5*2 4.6/2.7*2 7.3/4.0*2

電線サイズ - 0.5 ～ 1.5mm2 0.75 ～
1.5mm2 1.5mm2

制御回路電源入力 電線サイズ - 0.5 ～ 1.5mm2

モータ接続端子
定格電流 Arms 0.8 1.5 2.5 4.6

電線サイズ - 0.5 ～ 1.5mm2 0.75 ～
1.5mm2

保護接地 

電線サイズ - 2.5mm2 以上

ネジサイズ - M4

締め付けトルク N·m 1.2

項目 単位 形式（形R88D-1SN）
10H-ECT 15H-ECT 20H-ECT 30H-ECT

電源容量 kVA 2.0 2.5 3.6 4.7

主回路電源入力*1

*1.単相の場合は、L1, L2, L3 のいずれかの相間に接続してください。

定格電流 Arms 5.8 15.7/9.0*2

*2./のうち、は単相入力時、は三相入力時の値です。

13.0 15.9

電線サイズ - 1.5mm2 4.0 ～ 6.0mm2

制御回路電源入力 電線サイズ - 0.5 ～ 1.5mm2

モータ接続端子
定格電流 Arms 7.7 9.7 16.2 22.3

電線サイズ - 1.5mm2 2.5 ～
6.0mm2 6.0mm2

保護接地 

電線サイズ - 2.5mm2
以上 4.0mm2 以上*3

*3.保護接地の電線サイズは主回路電源入力の電線サイズ以上にする必要があります。

ネジサイズ - M4

締め付けトルク N·m 1.2
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 AC400V入力タイプ配線径 : 形 R88D-1SNF-ECT

項目 単位 形式（形R88D-1SN）
55H-ECT 75H-ECT 150H-ECT

電源容量 kVA 11.2 15.8 32.0

主回路電源入力
定格電流 Arms 27.0 38.0 77.0

電線サイズ - 6～ 25mm2 10 ～ 25mm2 25 ～ 50mm2

制御回路電源入力 電線サイズ - 0.5 ～ 1.5mm2

モータ接続端子
定格電流 Arms 28.6 42.0 70.0

電線サイズ - 6～ 25mm2 10 ～ 25mm2 25 ～ 50mm2

保護接地 

電線サイズ - 6mm2以上 10mm2以上 16mm2以上

ネジサイズ - M5

締め付けトルク N·m 2.3

項目 単位 形式（形R88D-1SN）
06F-ECT 10F-ECT 15F-ECT 20F-ECT 30F-ECT

電源容量 kVA 1.4 2.0 2.1 4.2 5.0 

主回路電源入力
定格電流 Arms 2.4 3.1 4.3 6.5 8.4

電線サイズ - 1.5 ～ 6.0mm2 2.5 ～
6.0mm2

制御回路
電源入力 電線サイズ - 0.5 ～ 1.5mm2

モータ接続端子
定格電流 Arms 1.8 4.1 4.7 7.8 11.3

電線サイズ - 1.5 ～ 6.0mm2 2.5 ～ 6.0mm2

保護接地 

電線サイズ - 2.5mm2 以上*1 

*1.保護接地の電線サイズは主回路電源入力の電線サイズ以上にする必要があります。

ネジサイズ - M4

締め付けトルク N·m 1.2

項目 単位 形式（形R88D-1SN）
55F-ECT 75F-ECT 150F-ECT

電源容量 kVA 13.3 19.1 33.3

主回路電源入力
定格電流 Arms 16.0 23.0 40.0

電線サイズ - 4～ 25mm2 6 ～ 25mm2 10 ～ 25mm2

制御回路
電源入力 電線サイズ - 0.5 ～ 1.5mm2

モータ接続端子
定格電流 Arms 14.5 22.6 33.9

電線サイズ - 2.5 ～ 25mm2 6 ～ 25mm2 10 ～ 25mm2
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 保護接地端子への配線
保護接地端子には丸型端子を使用してください。

 過負荷保護（電子サーマル機能）
• 過負荷異常発生後、サーボドライバは積算された負荷率を記憶します。そのため同負荷条件で再度、
サーボモータを運転させた場合、始めの過負荷異常発生時よりも短い時間で過負荷異常が発生しま
す。
• 過負荷保護機能は、「Speed Sensitive」 ではありません。

 EMC指令の適合条件
 EMC適合配線
この項に示す配線条件を満足した場合に、EMC 指令 (EN61800-3) に適合します。以下の条件は、
1S シリーズの EMC 指令適合時の条件であり、使用する装置に組み込んだ場合、接続機器や配線状
態により設置・配線条件が影響を受けることがあります。そのため、装置全体での適合確認が必要と
なります。

EMC指令に適合するために必要な条件は、次のとおりです。
• サーボドライバをアースプレートに設置すること。
• 電源ラインにノイズフィルタ、雷サージ吸収素子（サージアブソーバ）を挿入すること。
• 入出力信号用ケーブル、エンコーダケーブルにシールド編組付きケーブルを使用すること。シール
ドはスズメッキ軟鋼線を使用してください。
• 各ケーブルのシールドを接地すること。

保護接地 

電線サイズ - 4mm2以上 6mm2 以上 10mm2 以上

ネジサイズ - M5

締め付けトルク N·m 2.3

項目 単位 形式（形R88D-1SN）
55F-ECT 75F-ECT 150F-ECT
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 周辺機器との接続例
形R88D-1SN01L-ECT/-1SN02L-ECT/-1SN04L-ECT/
-1SN01H-ECT/-1SN02H-ECT/-1SN04H-ECT/-1SN08H-ECT

（注）単相入力の場合は、L1、L2、L3のいずれかの相間に接続してください。
• 各ユニットのフレームグランドは上図のようにアースプレートで1点アースとしてください。
• 保護接地線は 2.5mm2 以上の太い線で、できるだけ短く配線してください。
• サージアブソーバ、ノイズフィルタは、サーボドライバの主回路コネクタの近くに設置し、入力
線と出力線は離して配線してください。

コントローラ

Ⅰ/Oスレーブ

(1)

NF

アースプレート

L1
CNA

FG

SD CN7
FC1

FC1

CN1

C
N

2

ECAT IN

ECAT OUT

CN10

CN11

CN
12

L2
L3
B3
B2

P/B1
N1
N2
N3
24V

FC1

PE

DC
24V

SM1ø: AC100V
3ø: AC200V

FG

FC2 CNC

U
V
W

SG

(2)

(4)

(9)

(7)

(6)

(5)

(10)
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• 各機器の詳細
記号 名称 メーカ 形式 備考

SG サージアブソーバ SOSHIN ELECTRIC
LT-C12G801WS 1φ-AC100V/

200V

LT-C32G801WS 3φ-AC200V

NF ノイズフィルタ

SOSHIN ELECTRIC

HF2020A-SZC-
33DDD

1φ-AC100V/
200V(20A)

HF3020C-SZC-
33DDD

3φ-
AC200V(20A)

OMRON

形 R88A-FI1S103

1φ-R88D-
1SN01L-ECT

1φ-R88D-
1SN01H-ECT

1φ-R88D-
1SN02H-ECT

形 R88A-FI1S105

1φ-R88D-
1SN02L-ECT

1φ-R88D-
1SN04H-ECT

形 R88A-FI1S109

1φ-R88D-
1SN04L-ECT

1φ-R88D-
1SN08H-ECT

形 R88A-FI1S202

3φ-R88D-
1SN01H-ECT

3φ-R88D-
1SN02H-ECT

形 R88A-FI1S203 3φ-R88D-1SN04H-ECT

形 R88A-FI1S208 3φ-R88D-1SN08H-ECT

SD サーボドライバ OMRON － *1

*1.サーボドライバとサーボモータはそれぞれの組み合わせとなります。

SM サーボモータ OMRON － *1

FC1 フェライトコア NEC TOKIN ESD-SR-250 －

FC2 フェライトコア SEIWA ELECTRIC 
MFG E04SR301334 －

－ I/Oスレーブ － － －

－ コントローラ － － －
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• ケーブルの詳細

番号 インターフェース 最大ケーブル長 /
シールド

ケーブル分類 フェライト
コアEN/IEC 61800-3 EN/IEC 61000-6-7

1 電源ケーブル
（主回路）

3m
シールドなし 電源ポート AC入力電源ポート なし

2 電源ケーブル
（制御回路）

3m
シールドなし

プロセス測定制御
用ポート 信号および制御線 2ターン

4 モータケーブル
（モータ）

20m
シールドあり

電源インター
フェース 信号および制御線 2ターン

5
EtherCAT通信
ケーブル
(ECAT IN)

20m
シールドあり

信号インター
フェース 信号および制御線 1ターン

6
EtherCAT通信
ケーブル
(ECAT OUT)

20m
シールドあり

信号インター
フェース 信号および制御線 1ターン

7 セーフティ／
制御 I/Oケーブル

20m
シールドあり

信号インター
フェース 信号および制御線 なし

20m
シールドあり

信号インター
フェース 信号および制御線 なし

9 エンコーダ
ケーブル

20m
シールドあり

信号インター
フェース 信号および制御線 なし

10 ブレーキインター
ロックケーブル

20m
シールドなし

信号インター
フェース 信号および制御線 なし
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 周辺機器との接続例
形R88D-1SN10H-ECT

• 各ユニットのフレームグランドは上図のようにアースプレートで１点アースとしてください。
• 保護接地線は 2.5mm2 以上の太い線で、できるだけ短く配線してください。
• サージアブソーバ、ノイズフィルタは、サーボドライバの主回路コネクタの近くに設置し、入力
線と出力線は離して配線してください。

Ⅰ/Oスレーブ

コントローラ

(1)

NF
L1

CNA
FG

SD CN7
FC1

FC1

CN1

C
N

2

ECAT IN

ECAT OUT

CN10

CN11

CN
12

L2
L3
B3
B2

P/B1
N1
N2
N3

FC1

PE

DC
24V

SM

FG

FC2 CNC

U
V
W

SG

(2)

(4)

(9)

(7)

(6)

(5)

(10)

3ø: AC200V

24V

アースプレート
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• 各機器の詳細

• ケーブルの詳細

記号 名称 メーカ 形式 備考
SG サージアブソーバ SOSHIN ELECTRIC LT-C32G801WS 3φ-AC200V

NF ノイズフィルタ
SOSHIN ELECTRIC HF3020C-SZC-

33DDD
3φ-
AC200V(20A)

OMRON 形 R88A-FI1S208 3φ-R88D-1SN10H-ECT

SD サーボドライバ OMRON 形 R88D-
1SN10H-ECT

*1

*1.サーボドライバとサーボモータはそれぞれの組み合わせとなります。

SM サーボモータ OMRON － *1

FC1 フェライトコア NEC TOKIN ESD-SR-250 －

FC2 フェライトコア SEIWA ELECTRIC 
MFG E04SR301334 －

－ I/Oスレーブ － － －

－ コントローラ － － －

番号 インターフェース 最大ケーブル長 /
シールド

ケーブル分類 フェライト
コアEN/IEC 61800-3 EN/IEC 61000-6-7

1 電源ケーブル
（主回路）

3m
シールドなし 電源ポート AC入力電源ポート なし

2 電源ケーブル
（制御回路）

3m
シールドなし

プロセス測定制御
用ポート 信号および制御線 2ターン

4 モータケーブル
（モータ）

20m
シールドあり

電源インター
フェース 信号および制御線 2ターン

5
EtherCAT通信
ケーブル
(ECAT IN)

20m
シールドあり

信号インター
フェース 信号および制御線 1ターン

6
EtherCAT通信
ケーブル
(ECAT OUT)

20m
シールドあり

信号インター
フェース 信号および制御線 1ターン

7 セーフティ／
制御 I/Oケーブル

20m
シールドあり

信号インター
フェース 信号および制御線 なし

20m
シールドあり

信号インター
フェース 信号および制御線 なし

9 エンコーダ
ケーブル

20m
シールドあり

信号インター
フェース 信号および制御線 なし

10 ブレーキインター
ロックケーブル

20m
シールドあり

信号インター
フェース 信号および制御線 なし
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 周辺機器との接続例
形R88D-1SN15H-ECT/-1SN20H-ECT/-1SN30H-ECT/-1SN06F-ECT/-1SN10F-ECT/
-1SN15F-ECT/-1SN20F-ECT/-1SN30F-ECT

（注）単相入力の場合は、L1、L2、L3 のいずれかの相間に接続してください。
• 各ユニットのフレームグランドは上図のようにアースプレートで１点アースとしてください。
• 保護接地線は 2.5mm2 以上の太い線で、できるだけ短く配線してください。
• サージアブソーバ、ノイズフィルタは、サーボドライバの主回路コネクタAの近くに設置し、入
力線と出力線は離して配線してください。

Ⅰ/Oスレーブ

コントローラ

(1)

NF
FG

SD CN7
FC1

FC1

CN1

C
N

2

ECAT IN

ECAT OUT

CN10

CN11

CN
12

FC1

PE

DC
24V

SM

FG

CNC

U
FG

V
W

SG

(2)

(4)

(9)

(7)

(6)

(5)

(10)

3ø: AC200V
3ø: AC400V

0V
+24V

-

L1
L2
L3
B3
B2
B1

CNA

CNB
N3
N2
N1
P

CND

アースプレート
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• 各機器の詳細
記号 名称 メーカ 形式 備考

SG サージアブソーバ SOSHIN ELECTRIC

LT-C12G801WS 1φ-AC100V/
200V

LT-C32G801WS 3φ-AC200V

LT-C35G102WS 3φ-AC400V

NF ノイズフィルタ

SOSHIN ELECTRIC

HF2020C-SZC-
33DDD

1φ-
AC200V(20A)

HF3020C-SZC-
33DDD

3φ-
AC200V(20A)

HF3020C-SZC 3φ-
AC400V(20A)

OMRON

形 R88A-FI1S116 1φ-R88D-1SN15H-ECT

形 R88A-FI1S216

3φ-R88D-
1SN15H-ECT

3φ-R88D-
1SN20H-ECT

3φ-R88D-
1SN30H-ECT

形 R88A-FI1S309

3φ-R88D-
1SN06F-ECT

3φ-R88D-
1SN10F-ECT

3φ-R88D-
1SN15F-ECT

3φ-R88D-
1SN20F-ECT

3φ-R88D-
1SN30F-ECT

SD サーボドライバ OMRON － *1

*1.サーボドライバとサーボモータはそれぞれの組み合わせとなります。

SM サーボモータ OMRON － *1

FC1 フェライトコア NEC TOKIN ESD-SR-250 －

－ I/O スレーブ － － －

－ コントローラ － － －
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• ケーブルの詳細

番号 インターフェース 最大ケーブル長 /
シールド

ケーブル分類 フェライト
コアEN/IEC 61800-3 EN/IEC 61000-6-7

1 電源ケーブル
（主回路）

3m
シールドなし 電源ポート AC入力電源ポート なし

2 電源ケーブル
（制御回路）

3m
シールドなし

プロセス測定制御
用ポート 信号および制御線 2ターン

4 モータケーブル
（モータ）

20m
シールドあり

電源インター
フェース 信号および制御線 なし

5
EtherCAT通信
ケーブル
(ECAT IN)

20m
シールドあり

信号インター
フェース 信号および制御線 1ターン

6
EtherCAT通信
ケーブル
(ECAT OUT)

20m
シールドあり

信号インター
フェース 信号および制御線 1ターン

7 セーフティ／
制御 I/Oケーブル

20m
シールドあり

信号インター
フェース 信号および制御線 なし

20m
シールドあり

信号インター
フェース 信号および制御線 なし

9 エンコーダ
ケーブル

20m
シールドあり

信号インター
フェース 信号および制御線 なし

10 ブレーキインター
ロックケーブル

20m
シールドあり

信号インター
フェース 信号および制御線 なし
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 周辺機器との接続例
形R88D-1SN55H-ECT/-1SN75H-ECT/-1SN55F-ECT/-1SN75F-ECT

• 各ユニットのフレームグランドは上図のようにアースプレートで１点アースとしてください。
サーボドライバの接地はPE端子と FG端子の中から 1つの端子を使用し、他のユニットと 1点
アースとしてください。
• 保護接地線は 4.0mm2 以上の太い線で、できるだけ短く配線してください。
• サージアブソーバ、ノイズフィルタは、サーボドライバの主回路コネクタAの近くに設置し、入
力線と出力線は離して配線してください。
• シールドクランプブラケットは動力ケーブルに同梱されています。

I/Oスレーブ

コントローラ

(1)

NF
SD

FC1

FC1

CN1

C
N

2

ECAT IN

ECAT OUT

CN10

CN11

CN
12

FC1

PE

DC
24V

CNC

U
FG

V
W

SG

(2)

(4)

(9)

(7)

(6)

(5)

(10)

3ø: AC200V
3ø: AC400V

0V
+24V

L1
L2
L3
B3
B2
B1

CNA

CNB
N3
N2
N1
P

CND

アースプレート

DB2
DB1

DB3

CNE

FG
FG

シールド
クランプ

FG

SM
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• 各機器の詳細

• ケーブルの詳細

記号 名称 メーカ 形式 備考

SG サージアブソーバ SOSHIN ELECTRIC
LT-C32G801WS 3φ-AC200V

LT-C35G102WS 3φ-AC400V

NF ノイズフィルタ SOSHIN ELECTRIC

HF3040C-SZA-
33EDD

3φ-R88D-
1SN55H-ECT

HF3050C-SZB-
33EDD
HF3080C-SZC-
33EDE

3φ-R88D-
1SN75H-ECT

HF3040C-SZA-
47DDD 3φ-AC400V

SD サーボドライバ OMRON － *1

*1.サーボドライバとサーボモータはそれぞれの組み合わせとなります。

SM サーボモータ OMRON － *1

FC1 フェライトコア NEC TOKIN ESD-SR-250 －

－ I/Oスレーブ － － －

－ コントローラ － － －

番号 インターフェース 最大ケーブル長 /
シールド

ケーブル分類 フェライト
コアEN/IEC 61800-3 EN/IEC 61000-6-7

1 電源ケーブル
（主回路）

3m
シールドなし 電源ポート AC入力電源ポート なし

2 電源ケーブル
（制御回路）

3m
シールドなし

プロセス測定制御
用ポート 信号および制御線 2ターン

4 モータケーブル
（モータ）

20m
シールドあり

電源インター
フェース 信号および制御線 なし

5
EtherCAT通信
ケーブル
(ECAT IN)

20m
シールドあり

信号インター
フェース 信号および制御線 1ターン

6
EtherCAT通信
ケーブル
(ECAT OUT)

20m
シールドあり

信号インター
フェース 信号および制御線 1ターン

7 セーフティ／
制御 I/Oケーブル

20m
シールドあり

信号インター
フェース 信号および制御線 なし

20m
シールドあり

信号インター
フェース 信号および制御線 なし

9 エンコーダ
ケーブル

20m
シールドあり

信号インター
フェース 信号および制御線 なし

10 ブレーキインター
ロックケーブル

20m
シールドあり

信号インター
フェース 信号および制御線 なし
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 周辺機器との接続例
形R88D-1SN150H-ECT/-1SN150F-ECT

• 各ユニットのフレームグランドは上図のようにアースプレートで１点アースとしてください。
サーボドライバの接地はPE端子と FG端子の中から 1つの端子を使用し、他のユニットと 1点
アースとしてください。
• 保護接地線は 4.0mm2 以上の太い線で、できるだけ短く配線してください。
• サージアブソーバ、ノイズフィルタは、サーボドライバの主回路コネクタAの近くに設置し、入
力線と出力線は離して配線してください。
• シールドクランプは動力ケーブルに同梱されています。

I/Oスレーブ

コントローラ

(1)

NF SD
FC1

FC1

CN1

C
N

2

ECAT IN

ECAT OUT

CN10

CN11

CN
12

FC1

DC
24V

SM

CNC

U
FG

V
W

SG
(2)

(4)

(9)

(7)

(6)

(5)

(10)

3ø: AC200V
3ø: AC400V

0V
+24V

PE
L1
L2
L3
N3
P

CNA

CNB
B1
B2

CND

アースプレート

DB2
DB1

DB3

CNE

FG
FG

外部回生抵抗
(3)

FG

FG

シールド
クランプ
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• 各機器の詳細

• ケーブルの詳細

記号 名称 メーカ 形式 備考

SG サージアブソーバ SOSHIN ELECTRIC
LT-C32G801WS 3φ-AC200V

LT-C35G102WS 3φ-AC400V

NF ノイズフィルタ SOSHIN ELECTRIC

HF3100C-SZC-
33EDE 3φ-AC200V

HF3080C-SZC-
47EDE 3φ-AC400V

SD サーボドライバ OMRON － *1

*1.サーボドライバとサーボモータはそれぞれの組み合わせとなります。

SM サーボモータ OMRON － *1

FC1 フェライトコア NEC TOKIN ESD-SR-250 －

－ I/Oスレーブ － － －

－ コントローラ － － －

－ 外部回生抵抗 OMRON

形 R88A-
RR55002R5 3φ-AC200V

形 R88A-
RR55010 3φ-AC400V

番号 インターフェース 最大ケーブル長 /
シールド

ケーブル分類 フェライト
コアEN/IEC 61800-3 EN/IEC 61000-6-7

1 電源ケーブル
（主回路）

3m
シールドなし 電源ポート AC入力電源ポート なし

2 電源ケーブル
（制御回路）

3m
シールドなし

プロセス測定制御
用ポート 信号および制御線 2ターン

3 外部回生抵抗
ケーブル

0.5m
シールドあり

電源インター
フェース 信号および制御線 なし

4 モータケーブル
（モータ）

20m
シールドあり

電源インター
フェース 信号および制御線 なし

5
EtherCAT通信
ケーブル
(ECAT IN)

20m
シールドあり

信号インター
フェース 信号および制御線 1ターン

6
EtherCAT通信
ケーブル
(ECAT OUT)

20m
シールドあり

信号インター
フェース 信号および制御線 1ターン

7 セーフティ／
制御 I/Oケーブル

20m
シールドあり

信号インター
フェース 信号および制御線 なし

20m
シールドあり

信号インター
フェース 信号および制御線 なし
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9 エンコーダ
ケーブル

20m
シールドあり

信号インター
フェース 信号および制御線 なし

10 ブレーキインター
ロックケーブル

20m
シールドあり

信号インター
フェース 信号および制御線 なし

番号 インターフェース 最大ケーブル長 /
シールド

ケーブル分類 フェライト
コアEN/IEC 61800-3 EN/IEC 61000-6-7
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 設置環境

*同梱の警告ラベルを制御盤の内側に貼り付けてください。

 サーボドライバの定格
 AC100V入力タイプ : 形 R88D-1SNL-ECT

 AC200V入力タイプ : 形 R88D-1SNH-ECT

UL/CSA規格の適合条件

項目 仕様
最高周囲温度 55ºC

保存周囲温度（CSA） -20～ 65ºC

過電圧カテゴリ III

汚染度 2

使用高度 標高 1,000m以下

保護クラス I

入力電源
AC電源
DC電源入力を使用した場合、サーボドライバは
UL/CSA規格に適合しません。

項目 単位 形式（形R88D-1SN）
01L-ECT 02L-ECT 04L-ECT

定格電圧 VAC
100 ～ 120

単相

電源周波数 Hz 50/60

定格入力電流 Arms 2.9 4.9 8.4

定格出力電流 (FLA) Arms 1.5 2.5 4.8

短絡耐量 (SCCR) - 120V 5,000Arms

項目 単位 形式（形R88D-1SN）
01H-ECT 02H-ECT 04H-ECT 08H-ECT

定格電圧 VAC
200 ～ 240

単相／三相

電源周波数 Hz 50/60

定格入力電流
単相 Arms 1.8 2.7 4.6 7.3

三相 Arms 1.0 1.5 2.7 4.0 

定格出力電流 (FLA) Arms 0.8 1.5 2.5 4.6

短絡耐量 (SCCR) - 240V 5,000Arms
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 AC400V入力タイプ : 形 R88D-1SNF-ECT

項目 単位 形式（形R88D-1SN）
10H-ECT 15H-ECT 20H-ECT 30H-ECT

定格電圧 VAC
200 ～ 240

三相 単相／
三相 三相

電源周波数 Hz 50/60

定格入力電流
単相 Arms - 15.7 - -

三相 Arms 5.8 9.0 13.0 15.9

定格出力電流 (FLA) Arms 7.7 9.7 16.2 22.3

短絡耐量 (SCCR) - 240V 5,000Arms

項目 単位 形式（形R88D-1SN）
55H-ECT 75H-ECT 150H-ECT

定格電圧 VAC
200 ～ 240

三相

電源周波数 Hz 50/60

定格入力電流 Arms 27.0 38.0 77.0

定格出力電流 (FLA) Arms 28.6 42.0 70.0

短絡耐量 (SCCR) - 240V 5,000Arms

項目 単位 形式（形R88D-1SN）
06F-ECT 10F-ECT 15F-ECT 20F-ECT

定格電圧 VAC
380/219Y-480/277Y

三相

電源周波数 Hz 50/60

定格入力電流 Arms 2.4 3.1 4.3 6.5

定格出力電流 (FLA) Arms 1.8 4.1 4.7 7.8

短絡耐量 (SCCR) - 480V 5,000Arms

項目 単位 形式（形R88D-1SN）
30F-ECT 55F-ECT 75F-ECT 150F-ECT

定格電圧 VAC
380/219Y-480/277Y

三相

電源周波数 Hz 50/60

定格入力電流 Arms 8.4 16.0 23.0 40.0

定格出力電流 (FLA) Arms 11.3 14.5 22.6 33.9

短絡耐量 (SCCR) - 480V 5,000Arms
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 制御回路電源
• ドライバ容量が 3kW以下
定格DC24V/1.2A
制御回路過電流保護が必要です。

• ドライバ容量が 5.5kW以上
定格DC24V(Class 2)/1.6A

 端子配線径
サーボドライバの端子台に流れる定格電流と使用する電線サイズを下表に示します。
配線には、温度定格 75℃以上の銅導体電線を使用してください。
 AC100V入力タイプ配線径 : 形 R88D-1SNL-ECT

 AC200V入力タイプ配線径 : 形 R88D-1SNH-ECT

項目 単位 形式（形R88D-1SN）
01L-ECT 02L-ECT 04L-ECT

電源容量 kVA 0.4 0.6 1.0 

主回路電源入力*1

*1.L1, L2, L3 のいずれかの相間に接続してください。

定格電流 Arms 2.9 4.9 8.4

電線サイズ - AWG14

モータ接続端子
定格電流 Arms 1.5 2.5 4.8

電線サイズ - AWG14

保護接地 

電線サイズ - AWG12以上

ネジサイズ - M4

締め付けトルク Lb·In 10.7

項目 単位 形式（形R88D-1SN）
01H-ECT 02H-ECT 04H-ECT 08H-ECT

電源容量 kVA 0.6 0.6 1.0 1.4

主回路電源入力*1

*1.単相の場合は、L1, L2, L3 のいずれかの相間に接続してください。

定格電流 Arms 1.8/1.0*2

*2./のうち、は単相入力時、は三相入力時の値です。

2.7/1.5*2 4.6/2.7*2 7.3/4.0*2

電線サイズ - AWG14

モータ接続端子
定格電流 Arms 0.8 1.5 2.5 4.6

電線サイズ - AWG14

保護接地 

電線サイズ - AWG12 以上

ネジサイズ - M4

締め付けトルク Lb·In 10.7
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 AC400V入力タイプ配線径 : 形 R88D-1SNF-ECT

項目 単位 形式（形R88D-1SN）
10H-ECT 15H-ECT 20H-ECT 30H-ECT

電源容量 kVA 2.0 2.5 3.6 4.7

主回路電源入力*1

*1.単相の場合は、L1, L2, L3 のいずれかの相間に接続してください。

定格電流 Arms 5.8 15.7/9.0*2

*2./のうち、は単相入力時、は三相入力時の値です。

13.0 15.9

電線サイズ - AWG14 AWG12～ 8

モータ接続端子
定格電流 Arms 7.7 9.7 16.2 22.3

電線サイズ - AWG14 AWG14～
8 AWG10～ 8

保護接地 

電線サイズ - AWG12 以上

ネジサイズ - M4

締め付けトルク Lb·In 10.7

項目 単位 形式（形R88D-1SN）
55H-ECT 75H-ECT 150H-ECT

電源容量 kVA 11.2 15.8 32.0

主回路電源入力
定格電流 Arms 27.0 38.0 77.0

電線サイズ - AWG8～ 4 AWG3～ 1

モータ接続端子
定格電流 Arms 28.6 42.0 70.0

電線サイズ - AWG8～ 4 AWG6～ 4 AWG3～ 1

保護接地 

電線サイズ - AWG10以上 AWG6以上

ネジサイズ - M5

締め付けトルク Lb·In 20.4

項目 単位 形式（形R88D-1SN）
06F-ECT 10F-ECT 15F-ECT 20F-ECT 30F-ECT

電源容量 kVA 1.4 2.0 2.1 4.2 5.0 

主回路電源入力
定格電流 Arms 2.4 3.1 4.3 6.5 8.4

電線サイズ - AWG14～ 8

モータ接続端子
定格電流 Arms 1.8 4.1 4.7 7.8 11.3

電線サイズ - AWG14～ 8

保護接地 

電線サイズ - AWG12以上

ネジサイズ - M4

締め付けトルク Lb·In 10.7
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 主回路端子への配線
UL/CSA規格に適合するために、必ずサーボドライバ付属のコネクタを使用してください。

 保護接地端子への配線
保護接地端子にはUL認定の丸型端子を使用してください。

 主回路配線
製品の最大電圧以下および短絡容量 5,000Arms 以下の電源を使用して下さい。
必ずUL認定のヒューズまたはブレーカーを接続してください。
本製品が装備している短絡保護は、分岐回路を保護するものではありません。また、分岐回路の
配線はNational Electrical Code (NEC) の配線方法に基づいて配線してください。

 短絡保護（CSA）
本製品が装備している短絡保護は、分岐回路を保護するものではありません。また、分岐回路の
配線はCanadian Electrical Code Part 1 の配線方法に基づいて配線してください。

 ヒューズは下表のものと同等品またはClass CC, CF, G, J, R, or T のものを使用し
てください。

項目 単位 形式（形R88D-1SN）
55F-ECT 75F-ECT 150F-ECT

電源容量 kVA 13.3 19.1 33.3

主回路電源入力
定格電流 Arms 16.0 23.0 40.0

電線サイズ - AWG12～ 4 AWG10～ 4 AWG8～ 4

モータ接続端子
定格電流 Arms 14.5 22.6 33.9

電線サイズ - AWG12～ 4 AWG10～ 4 AWG8～ 4

保護接地 

電線サイズ - AWG12以上 AWG10以上

ネジサイズ - M5

締め付けトルク Lb·In 20.4

サーボドライバ型式 CLASS 電圧（最小） 電流
形R88D-1SN01L-ECT RK5 120V 15A

形 R88D-1SN02L-ECT RK5 120V 15A

形 R88D-1SN04L-ECT RK5 120V 15A

形 R88D-1SN01H-ECT RK5 240V 15A

形 R88D-1SN02H-ECT RK5 240V 15A

形 R88D-1SN04H-ECT RK5 240V 15A

形 R88D-1SN08H-ECT RK5 240V 15A

形 R88D-1SN10H-ECT RK5 240V 15A

形 R88D-1SN15H-ECT RK5 240V 40A

形 R88D-1SN20H-ECT RK5 240V 40A

形 R88D-1SN30H-ECT RK5 240V 40A

形 R88D-1SN06F-ECT RK5 480V 20A

形 R88D-1SN10F-ECT RK5 480V 20A

形 R88D-1SN15F-ECT RK5 480V 20A
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下表に記載されている定格電流のUL認定品（LISTED、マーク付）のブレーカーまたはClass 
RK5, CC, CF, G, J, R, or T のヒューズを使用してください。

 外形寸法および取付寸法
 形R88D-1SN01L-ECT/ 形 R88D-1SN01H-ECT/ 形 R88D-1SN02H-ECT

形 R88D-1SN20F-ECT RK5 480V 20A

形 R88D-1SN30F-ECT RK5 480V 20A

サーボドライバ形式 電圧（最小） 電流
形R88D-1SN55H-ECT 240V 60A

形 R88D-1SN75H-ECT 240V 60A

形 R88D-1SN150H-ECT 240V 125A

形 R88D-1SN55F-ECT 480V 30A

形 R88D-1SN75F-ECT 480V 30A

形 R88D-1SN150F-ECT 480V 60A

サーボドライバ形式 質量
形R88D-1SN01L-ECT 1.2kg

形 R88D-1SN01H-ECT 1.2kg

形 R88D-1SN02H-ECT 1.2kg

サーボドライバ型式 CLASS 電圧（最小） 電流

外形寸法

2-M4

取付寸法

2-M4
3.2

M4

50 185
40

M4

18
0

45
70

18
0

40
28±0.56

17
0±

0.
5

5
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 形R88D-1SN02L-ECT/ 形 R88D-1SN04H-ECT

サーボドライバ形式 質量
形R88D-1SN02L-ECT 1.5kg

形 R88D-1SN04H-ECT 1.5kg

50

外形寸法

2-M4

55

45
18

0
70

185

M4

M4

3.2

取付寸法

18
0

17
0±

0.
5

2-M4

6 543±0.5

55
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 形R88D-1SN04L-ECT/ 形 R88D-1SN08H-ECT/ 形 R88D-1SN10H-ECT

サーボドライバ形式 質量
形R88D-1SN04L-ECT 1.9kg

形 R88D-1SN08H-ECT 2.0kg

形 R88D-1SN10H-ECT 2.0kg

7.5

外形寸法 取付寸法

2-M4

45
18

0
70

50

M4

215

4.3排気

M4吸気

18
0

17
0±

0.
5

5

2-M4

65

50±0.5

65
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 形R88D-1SN15H-ECT/ 形 R88D-1SN20H-ECT/ 形 R88D-1SN30H-ECT/
形 R88D-1SN06F-ECT/ 形 R88D-1SN10F-ECT/ 形 R88D-1SN15F-ECT/
形 R88D-1SN20F-ECT/ 形 R88D-1SN30F-ECT

サーボドライバ形式 質量
形R88D-1SN15H-ECT 3.4kg

形 R88D-1SN20H-ECT 3.4kg

形 R88D-1SN30H-ECT 3.4kg

形 R88D-1SN06F-ECT 3.4kg

形 R88D-1SN10F-ECT 3.4kg

形 R88D-1SN15F-ECT 3.4kg

形 R88D-1SN20F-ECT 3.4kg

形 R88D-1SN30F-ECT 3.4kg

排気

外形寸法 取付寸法

2-M4

90
50 225

60
18

0
70

M4

排気

6吸気

M4

3-M4

18
0

17
0±

0.
5

5

6

90

78±0.5

39±0.5
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 形R88D-1SN55H-ECT/ 形 R88D-1SN75H-ECT/ 形 R88D-1SN55F-ECT/
形 R88D-1SN75F-ECT

サーボドライバ形式 質量
形R88D-1SN55H-ECT 9.4kg

形 R88D-1SN75H-ECT 9.4kg

形 R88D-1SN55F-ECT 9.4kg

形 R88D-1SN75F-ECT 9.4kg

160±0.5

20
4±

0.
5

200

4-M5

20

50

M5 2

235200

13
0

18
0

22
0

45
0

2-M5

外形寸法 取付寸法

吸気

排気

シールドクランプ

8.
5
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 形R88D-1SN150H-ECT

サーボドライバ形式 質量
形R88D-1SN150H-ECT 21kg

160±0.5

46
6±

0.
5

17
.5

220

4-M6

30

49
6

2-M5

220 50

2

250

17
0

40
0

45
0

外形寸法 取付寸法

吸気

排気

シールドクランプ
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 形R88D-1SN150F-ECT

サーボドライバ形式 質量
形R88D-1SN150F-ECT 21kg

160±0.5

46
6±

0.
5

17
.5

220

4-M6

30

49
6

2-M5

220 50

2

250

17
0

40
0

45
0

外形寸法 取付寸法

吸気

排気

シールドクランプ
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• 本製品を韓国で使用する場合には、以下の注意事項を守ってください。

 使用者への案内
この機器は業務用環境で使用する目的で適合性評価を受けた機器です。
家庭用環境で使用する場合、電波干渉のおそれがあります。
• 1S シリーズサーボドライバは、韓国電波法 (KC) に適合しています。
• 1S シリーズサーボモータは、韓国電波法 (KC) の対象外です。

定格出力が 550W以上のモータは以下の規格に準拠しています。

 組み合わせ一覧
1S シリーズサーボドライバとサーボモータの組み合わせを示します。ここに示した以外の組み合わ
せはできません。下表のサーボモータ形式末尾の -は、軸形状、ブレーキなどのオプション形式を
示します。
 3,000r/min サーボモータとサーボドライバの組み合わせ

韓国電波法 (KC)

中国国家標準GB(Guojia Biaozhun) 規格

サーボドライバとサーボモータの組み合わせ

主回路電源電圧 定格出力 サーボモータ形式 サーボドライバ形式
単相AC100V 50W 形R88M-1M05030S- 形R88D-1SN01L-ECT

100W 形R88M-1M10030S- 形R88D-1SN01L-ECT

200W 形R88M-1M20030S- 形R88D-1SN02L-ECT

400W 形R88M-1M40030S- 形R88D-1SN04L-ECT

単相／三相
AC200V

50W 形R88M-1M05030T- 形R88D-1SN01H-ECT

100W 形R88M-1M10030T- 形R88D-1SN01H-ECT

200W 形R88M-1M20030T- 形R88D-1SN02H-ECT

400W 形R88M-1M40030T- 形R88D-1SN04H-ECT

750W 形R88M-1M75030T- 形R88D-1SN08H-ECT

1.5kW 形 R88M-1L1K530T- 形R88D-1SN15H-ECT
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 2,000r/min サーボモータとサーボドライバの組み合わせ

 1,500r/min サーボモータとサーボドライバの組み合わせ

三相AC200V 1kW 形R88M-1L1K030T- 形R88D-1SN10H-ECT

2kW 形R88M-1L2K030T- 形R88D-1SN20H-ECT

3kW 形R88M-1L3K030T- 形R88D-1SN30H-ECT

4kW 形R88M-1L4K030T- 形R88D-1SN55H-ECT

4.7kW 形 R88M-1L4K730T- 形R88D-1SN55H-ECT

三相AC400V 750W 形R88M-1L75030C- 形R88D-1SN10F-ECT

1kW 形R88M-1L1K030C- 形R88D-1SN10F-ECT

1.5kW 形 R88M-1L1K530C- 形R88D-1SN15F-ECT

2kW 形R88M-1L2K030C- 形R88D-1SN20F-ECT

3kW 形R88M-1L3K030C- 形R88D-1SN30F-ECT

4kW 形R88M-1L4K030C- 形R88D-1SN55F-ECT

5kW 形R88M-1L5K030C- 形R88D-1SN55F-ECT

主回路電源電圧 定格出力 サーボモータ形式 サーボドライバ形式
単相／三相
AC200V 1.5kW 形 R88M-1M1K520T- 形R88D-1SN15H-ECT

三相AC200V 1kW 形R88M-1M1K020T- 形R88D-1SN10H-ECT

2kW 形R88M-1M2K020T- 形R88D-1SN20H-ECT

3kW 形R88M-1M3K020T- 形R88D-1SN30H-ECT

三相AC400V 400W 形R88M-1M40020C- 形R88D-1SN06F-ECT

600W 形R88M-1M60020C- 形R88D-1SN06F-ECT

1kW 形R88M-1M1K020C- 形R88D-1SN10F-ECT

1.5kW 形 R88M-1M1K520C- 形R88D-1SN15F-ECT

2kW 形R88M-1M2K020C- 形R88D-1SN20F-ECT

3kW 形R88M-1M3K020C- 形R88D-1SN30F-ECT

主回路電源電圧 定格出力 サーボモータ形式 サーボドライバ形式
三相AC200V 4kW 形R88M-1M4K015T- 形R88D-1SN55H-ECT

5kW 形R88M-1M5K015T- 形R88D-1SN55H-ECT

7.5kW 形 R88M-1M7K515T- 形R88D-1SN75H-ECT

11kW 形R88M-1M11K015T- 形R88D-1SN150H-ECT

15kW 形R88M-1M15K015T- 形R88D-1SN150H-ECT

主回路電源電圧 定格出力 サーボモータ形式 サーボドライバ形式
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 1,000r/min サーボモータとサーボドライバの組み合わせ

 サーボモータの性能仕様
 3,000-r/min モータ

三相AC400V 4kW 形R88M-1M4K015C- 形R88D-1SN55F-ECT

5.5kW 形 R88M-1M5K515C- 形R88D-1SN55F-ECT

7.5kW 形 R88M-1M7K515C- 形R88D-1SN75F-ECT

11kW 形R88M-1M11K015C- 形R88D-1SN150F-ECT

15kW 形R88M-1M15K015C- 形R88D-1SN150F-ECT

主回路電源電圧 定格出力 サーボモータ形式 サーボドライバ形式
三相AC200V 900W 形R88M-1M90010T- 形R88D-1SN10H-ECT

2kW 形R88M-1M2K010T- 形R88D-1SN20H-ECT

3kW 形R88M-1M3K010T- 形R88D-1SN30H-ECT

三相AC400V 900W 形R88M-1M90010C- 形R88D-1SN10F-ECT

2kW 形R88M-1M2K010C- 形R88D-1SN20F-ECT

3kW 形R88M-1M3K010C- 形R88D-1SN30F-ECT

項目 単位 形式（R88M-）AC100V
1M05030S 1M10030S 1M20030S 1M40030S

定格出力*1 W 50 (45) 100 (95) 200 (190) 400 (320)

定格トルク*1 N·m 0.159 (0.143) 0.318 (0.302) 0.637 (0.605) 1.27 (1.02)

定格回転数 r/min 3,000

最大回転数 r/min 6,000

定格電流*1 Arms 1.2 1.5 2.5 4.8 (4.0)

定格周波数 Hz 250 250 250 250

項目 単位 形式（R88M-）AC200V
1M05030T 1M10030T 1M20030T 1M40030T 1M75030T

定格出力*1 W 50 (45) 100 (95) 200 (190) 400 (320) 750 (675)

定格トルク*1 N·m 0.159 
(0.143)

0.318 
(0.302)

0.637 
(0.605) 1.27 (1.02) 2.39 (2.15)

定格回転数 r/min 3,000

最大回転数 r/min 6,000

定格電流*1 Arms 0.67 0.84 1.5 2.5 (2.1) 4.6 (4.2)

定格周波数 Hz 250 250 250 250 250

主回路電源電圧 定格出力 サーボモータ形式 サーボドライバ形式
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*1.オイルシール付きの場合は減定格により () 内の値となります。() がない場合は減定格不要です。

 2,000-r/min モータ

項目 単位 形式（R88M-）AC200V
1L1K030T 1L1K530T 1L2K030T 1L3K030T 1L4K030T 1L4K730T

定格出力 W 1,000 1,500 2,000 3,000 4,000 4,700

定格トルク N·m 3.18 4.77 6.37 9.55 12.7 15.0

定格回転数 r/min 3,000

最大回転数 r/min 5,000

定格電流 Arms 5.2 8.8 12.5 17.1 22.8 25.7

定格周波数 Hz 250 250 250 250 250 250

項目 単位 形式（R88M-）AC400V
1L75030C 1L1K030C 1L1K530C 1L2K030C

定格出力 W 750 1,000 1,500 2,000

定格トルク N·m 2.39 3.18 4.77 6.37

定格回転数 r/min 3,000

最大回転数 r/min 5,000

定格電流 Arms 3.0 3.0 4.5 6.3

定格周波数 Hz 250 250 250 250

項目 単位 形式（R88M-）AC400V
1L3K030C 1L4K030C 1L5K030C

定格出力 W 3,000 4,000 5,000

定格トルク N·m 9.55 12.7 15.9

定格回転数 r/min 3,000

最大回転数 r/min 5,000

定格電流 Arms 8.7 12.8 13.6

定格周波数 Hz 250 250 250

項目 単位 形式（R88M-）AC200V
1M1K020T 1M1K520T 1M2K020T 1M3K020T

定格出力 W 1,000 1,500 2,000 3,000

定格トルク N·m 4.77 7.16 9.55 14.3

定格回転数 r/min 2,000

最大回転数 r/min 3,000

定格電流 Arms 5.2 8.6 11.3 15.7

定格周波数 Hz 167 167 167 167
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 1,500-r/min モータ

 1,000-r/min モータ

項目 単位 形式（R88M-）AC400V
1M40020C 1M60020C 1M1K020C 1M1K520C 1M2K020C 1M3K020C

定格出力 W 400 600 1,000 1,500 2,000 3,000

定格トルク N·m 1.91 2.86 4.77 7.16 9.55 14.3

定格回転数 r/min 2,000

最大回転数 r/min 3,000

定格電流 Arms 1.1 1.6 2.9 4.1 5.7 8.6

定格周波数 Hz 167 167 167 167 167 167

項目 単位 形式（R88M-）AC200V
1M4K015T 1M5K015T 1M7K515T 1M11K015T 1M15K015T

定格出力 W 4,000 5,000 7,500 11,000 15,000

定格トルク N·m 25.5 31.8 47.8 70.0 95.5

定格回転数 r/min 1,500

最大回転数 r/min 3,000 2,000

定格電流 Arms 25.7 25.8 41.2 57.0 60.7

定格周波数 Hz 100 100 100 125 125

項目 単位 形式（R88M-）AC400V
1M4K015C 1M4K515C 1M7K515C 1M11K015C 1M15K015C

定格出力 W 4,000 5,500 7,500 11,000 15,000

定格トルク N·m 25.5 35.0 47.8 70.0 95.5

定格回転数 r/min 1,500

最大回転数 r/min 3,000 2,000

定格電流 Arms 12.8 14.0 22.0 31.4 33.3

定格周波数 Hz 100 100 100 125 125

項目 単位 形式（R88M-）AC200V
1M90010T 1M2K010T 1M3K010T

定格出力 W 900 2,000 3,000

定格トルク N·m 8.59 19.1 28.7

定格回転数 r/min 1,000

最大回転数 r/min 2,000

定格電流 Arms 6.7 14.4 21.2

定格周波数 Hz 83 67 67
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 モータ動力ケーブルとサーボモータの組み合わせ

項目 単位 形式（R88M-）AC400V
1M90010C 1M2K010C 1M3K010C

定格出力 W 900 2,000 3,000

定格トルク N·m 8.59 19.1 28.7

定格回転数 r/min 1,000

最大回転数 r/min 2,000

定格電流 Arms 3.6 7.1 10.6

定格周波数 Hz 83 67 67

モータ動力ケーブル

適用サーボモータ 形式
ブレーキ線なし ブレーキ線付き

100V
200V

3000r/min モータ
100W、200W、400W、750W

形R88A-CA1AS
形 R88A-CA1ASF

-

100V
200V

3000r/min モータ
50W、200W、400W、750W

形R88A-CA1ASFR -

200V 3000r/min モータ 1kW
2000r/min モータ 1kW
1000r/min モータ 900W

形R88A-CA1BS
形 R88A-CA1BSF

形 R88A-CA1BB
形 R88A-CA1BBF

200V 3000r/min モータ 1.5kW
2000r/min モータ 1.5kW

形 R88A-CA1CS
形 R88A-CA1CSF

形 R88A-CA1CB
形 R88A-CA1CBF

400V 3000r/min モータ
750W、1kW、1.5kW、2kW
2000r/min モータ
400W、600W、1kW、1.5kW、
2kW
1000r/min モータ
900W

形R88A-CA1CS
形 R88A-CA1CSF

形 R88A-CA1DB
形 R88A-CA1DBF

200V
400V

3000r/min モータ
2kW(200V)、3kW(200V/400V)
2000r/min モータ
2kW(200V)、3kW(200V/400V)
1000r/min モータ
2kW(200V/400V)、3kW(400V)

形 R88A-CA1ES
形 R88A-CA1ESF

形 R88A-CA1EB
形 R88A-CA1EBF

200V 1000r/min モータ 3kW 形R88A-CA1FS
形 R88A-CA1FSF

形 R88A-CA1FB
形 R88A-CA1FBF
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 ユニットバージョンとモータ動力ケーブルの組み合わせ仕様
モータ動力ケーブルにはケーブルバージョンVer.1.0 と Ver.1.1 があり、ケーブル長の種類は 3m、
5m、10m、15m、20m、30m、40m、50mがあります。ユニットバージョンVer.1.2 以前のサー
ボドライバを使用する場合は、20m以下のモータ動力ケーブルを使用してください。
ケーブルバージョン、ケーブル長とユニットバージョンの組み合わせ仕様を下表に示します。

200V
400V

200V
3000r/min モータ
4kW、4.7kW
1500r/min モータ
4kW、5kW
400V
3000r/min モータ
4kW、5kW
1500r/min モータ
4kW、5.5kW、7.5kW

形 R88A-CA1HSF 形 R88A-CA1HBF
形 R88A-CA1HEBF*1

200V
400V

1500r/min モータ
11kW、15kW

形R88A-CA1JSF 形 R88A-CA1JBF
形 R88A-CA1JEBF*1

200V 1500r/min モータ
7.5kW、11kW、15kW

形R88A-CA1KSF 形 R88A-CA1KBF
形 R88A-CA1KEBF*1

*1.形 R88A-CA1EBF は延長ケーブルです。ブレーキ線付き、ブレーキ線なしにかかわらず
動力ケーブルの延長に使用できます。

モータ動力ケーブル
組み合わせ仕様

ユニットバージョン
Ver.1.2 以前

ユニットバージョン
Ver.1.3 以降

形式（形R88A-) ケーブル長 ケーブルバージョン ケーブルバージョン ケーブルバージョン
Ver.1.0 Ver.1.1 Ver.1.0 Ver.1.1 Ver.1.0 Ver.1.1

CA1AS
CA1ASF
CA1ASFR
CA1AB
CA1ABF

3m、5m、
10m、15m、
20m

  使用可 使用可 使用可 使用可

30m、40m、
50m

－  － 使用不可 － 使用可

CA1BS
CA1BSF
CA1BB
CA1BBF

3m、5m、
10m、15m、
20m

  使用可 使用可 使用可 使用可

30m、40m、
50m

－  － 使用不可 － 使用可

CA1CS
CA1CSF
CA1CB
CA1CBF

3m、5m、
10m、15m、
20m

  使用可 使用可 使用可 使用可

30m、40m、
50m

－  － 使用不可 － 使用可

適用サーボモータ 形式
ブレーキ線なし ブレーキ線付き
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CA1DB
CA1DBF

3m、5m、
10m、15m、
20m

 － 使用可 － 使用可 －

30m、40m、
50m

 － 使用不可 － 使用可 －

CA1ES
CA1ESF
CA1EB
CA1EBF

3m、5m、
10m、15m、
20m

  使用可 使用可 使用可 使用可

30m、40m、
50m

－  － 使用不可 － 使用可

CA1FS
CA1FSF
CA1FB
CA1FBF

3m、5m、
10m、15m、
20m

 － 使用可 － 使用可 －

30m、40m、
50m

 － 使用不可 － 使用可 －

CA1H0SF
CA1H0BF

3m、5m、
10m、15m、
20m

 － 使用可 － 使用可 －

CA1HEBF 10m、20m  － 使用不可
*1

－ 使用可*2 －

CA1J0SF
CA1J0BF

3m、5m、
10m、15m、
20m

 － 使用可 － 使用可 －

CA1JEBF 10m、20m  － 使用不可
*1

－ 使用可*2 －

CA1K0SF
CA1K0BF

3m、5m、
10m、15m、
20m

 － 使用可 － 使用可 －

CA1KEBF 10m、20m  － 使用不可
*1

－ 使用可*2 －

*1.ユニットバージョンVer.1.2 以前のサーボドライバでは延長ケーブルは使用できません。
*2.サーボドライバ 1台あたりのモータ動力ケーブル総配線長 50m以下で使用できます。詳細は、
94 ページの「動力ケーブルと延長ケーブルの組み合わせ仕様」を参照してください。

モータ動力ケーブル
組み合わせ仕様

ユニットバージョン
Ver.1.2 以前

ユニットバージョン
Ver.1.3 以降

形式（形R88A-) ケーブル長 ケーブルバージョン ケーブルバージョン ケーブルバージョン
Ver.1.0 Ver.1.1 Ver.1.0 Ver.1.1 Ver.1.0 Ver.1.1
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 モータ動力ケーブルの外形寸法
 形R88A-CA1AS ／形 R88A-CA1ASF ／形 R88A-CA1ASFR
接続構成、外形寸法 [mm]

形式 長さ [L] シース外径 質量
形R88A-CA1A003S 3m

φ6.8/7.2mm*1

*1./のうち、はケーブルバージョンVer.1.0、はケーブルバージョンVer.1.1 の値です。

約 0.4kg

形 R88A-CA1A005S 5m 約 0.6kg

形 R88A-CA1A010S 10m 約 1.1kg

形 R88A-CA1A015S 15m 約 1.5/1.6kg*1

形 R88A-CA1A020S 20m 約 2.0/2.1kg*1

形 R88A-CA1A030S 30m 約 3.1kg

形 R88A-CA1A040S 40m 約 4.0kg

形 R88A-CA1A050S 50m 約 4.9kg

形 R88A-CA1A003SF 3m

φ6.8/7.2mm*1

約 0.4kg

形 R88A-CA1A005SF 5m 約 0.6kg

形 R88A-CA1A010SF 10m 約 1.1kg

形 R88A-CA1A015SF 15m 約 1.5/1.6kg*1

形 R88A-CA1A020SF 20m 約 2.0/2.1kg*1

形 R88A-CA1A030SF 30m 約 3.0kg

形 R88A-CA1A040SF 40m 約 4.0kg

形 R88A-CA1A050SF 50m 約 4.9kg

形 R88A-CA1A003SFR 3m

φ6.8/7.2mm*1

約 0.4kg

形 R88A-CA1A005SFR 5m 約 0.6kg

形 R88A-CA1A010SFR 10m 約 1.1kg

形 R88A-CA1A015SFR 15m 約 1.5/1.6kg*1

形 R88A-CA1A020SFR 20m 約 2.0/2.1kg*1

形 R88A-CA1A030SFR 30m 約 3.0kg

形 R88A-CA1A040SFR 40m 約 4.0kg

形 R88A-CA1A050SFR 50m 約 4.9kg

L60 (80)

150

フェライトコア E04SR301334（星和電機）
コアは2ターン

ドライバ側
形R88D-1SN�

モータ側
形R88M-1�

反負荷側出し表示ラベル
（形R88A-CA1A���SFRだけ）
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 形R88A-CA1BS ／形 R88A-CA1BSF
接続構成、外形寸法 [mm]

形式 長さ [L] シース外径 質量
形R88A-CA1B003S 3m

φ10.8/13.3mm*1

*1./のうち、はケーブルバージョンVer.1.0、はケーブルバージョンVer.1.1 の値です。

約 1.0/1.4kg*1

形 R88A-CA1B005S 5m 約 1.6/2.0kg*1

形 R88A-CA1B010S 10m 約 2.9/3.7kg*1

形 R88A-CA1B015S 15m 約 4.3/5.4kg*1

形 R88A-CA1B020S 20m 約 5.7/7.2kg*1

形 R88A-CA1B030S 30m 約 10.4kg

形 R88A-CA1B040S 40m 約 13.7kg

形 R88A-CA1B050S 50m 約 17.0kg

形 R88A-CA1B003SF 3m

φ10.8/15.3mm*1

約 1.0/1.4kg*1

形 R88A-CA1B005SF 5m 約 1.6/2.1kg*1

形 R88A-CA1B010SF 10m 約 2.9/3.9kg*1

形 R88A-CA1B015SF 15m 約 4.3/5.7kg*1

形 R88A-CA1B020SF 20m 約 5.7/7.5kg*1

形 R88A-CA1B030SF 30m 約 11.0kg

形 R88A-CA1B040SF 40m 約 14.5kg

形 R88A-CA1B050SF 50m 約 17.9kg

60 (80)

150

フェライトコア E04SR301334（星和電機）
コアは2ターン

L

ドライバ側
形R88D-1SN�

モータ側
形R88M-1�
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 形R88A-CA1BB／形 R88A-CA1BBF
接続構成、外形寸法 [mm]

形式 長さ [L] シース外径 質量
形R88A-CA1B003B 3m

φ12.5/13.3mm*1

*1./のうち、はケーブルバージョンVer.1.0、はケーブルバージョンVer.1.1 の値です。

約 1.2/1.4kg*1

形 R88A-CA1B005B 5m 約 1.9/2.1kg*1

形 R88A-CA1B010B 10m 約 3.5/3.8kg*1

形 R88A-CA1B015B 15m 約 5.1/5.5kg*1

形 R88A-CA1B020B 20m 約 6.7/7.3kg*1

形 R88A-CA1B030B 30m 約 10.7kg

形 R88A-CA1B040B 40m 約 14.0kg

形 R88A-CA1B050B 50m 約 17.4kg

形 R88A-CA1B003BF 3m

φ12.5/14.7mm*1

約 1.2/1.3kg*1

形 R88A-CA1B005BF 5m 約 1.9kg

形 R88A-CA1B010BF 10m 約 3.5kg

形 R88A-CA1B015BF 15m 約 5.1kg

形 R88A-CA1B020BF 20m 約 6.7/6.8kg*1

形 R88A-CA1B030BF 30m 約 9.9kg

形 R88A-CA1B040BF 40m 約 12.9kg

形 R88A-CA1B050BF 50m 約 16.0kg

L60 (80)
フェライトコア

コアは2ターン

E04SR301334
（星和電機）

150
160

棒端子216-201J
(WAGO) 

ドライバ側
形R88D-1SN�

モータ側
形R88M-1�
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 形R88A-CA1CS ／形 R88A-CA1CSF
接続構成、外形寸法 [mm]

形式 長さ [L] シース外径 質量
形R88A-CA1C003S 3m

φ10.8/13.3mm*1

*1./のうち、はケーブルバージョンVer.1.0、はケーブルバージョンVer.1.1 の値です。

約 1.0/1.3kg*1

形 R88A-CA1C005S 5m 約 1.6/2.0kg*1

形 R88A-CA1C010S 10m 約 2.9/3.6kg*1

形 R88A-CA1C015S 15m 約 4.3/5.3kg*1

形 R88A-CA1C020S 20m 約 5.7/7.1kg*1

形 R88A-CA1C030S 30m 約 10.3kg

形 R88A-CA1C040S 40m 約 13.6kg

形 R88A-CA1C050S 50m 約 16.9kg

形 R88A-CA1C003SF 3m

φ10.8/15.3mm*1

約 1.0/1.3kg*1

形 R88A-CA1C005SF 5m 約 1.6/2.1kg*1

形 R88A-CA1C010SF 10m 約 2.9/3.8kg*1

形 R88A-CA1C015SF 15m 約 4.3/5.6kg*1

形 R88A-CA1C020SF 20m 約 5.7/7.5kg*1

形 R88A-CA1C030SF 30m 約 10.9kg

形 R88A-CA1C040SF 40m 約 14.4kg

形 R88A-CA1C050SF 50m 約 17.9kg

ドライバ側
形R88D-1SN�

モータ側
形R88M-1�

L175

170
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 形R88A-CA1CB／形 R88A-CA1CBF
接続構成、外形寸法 [mm]

形式 長さ [L] シース外径 質量
形R88A-CA1C003B 3m

φ12.5/13.3mm*1

*1./のうち、はケーブルバージョンVer.1.0、はケーブルバージョンVer.1.1 の値です。

約 1.2/1.3kg*1

形 R88A-CA1C005B 5m 約 1.9/2.0kg*1

形 R88A-CA1C010B 10m 約 3.5/3.7kg*1

形 R88A-CA1C015B 15m 約 5.1/5.5kg*1

形 R88A-CA1C020B 20m 約 6.7/7.2kg*1

形 R88A-CA1C030B 30m 約 10.6kg

形 R88A-CA1C040B 40m 約 14.0kg

形 R88A-CA1C050B 50m 約 17.3kg

形 R88A-CA1C003BF 3m

φ12.5/14.7mm*1

約 1.2kg

形 R88A-CA1C005BF 5m 約 1.9kg

形 R88A-CA1C010BF 10m 約 3.5/3.4kg*1

形 R88A-CA1C015BF 15m 約 5.1kg

形 R88A-CA1C020BF 20m 約 6.7kg

形 R88A-CA1C030BF 30m 約 9.8kg

形 R88A-CA1C040BF 40m 約 12.9kg

形 R88A-CA1C050BF 50m 約 16.0kg

L175

180
170

棒端子216-201J
(WAGO) 

ドライバ側
形R88D-1SN�

モータ側
形R88M-1�
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 形R88A-CA1DB／形 R88A-CA1DBF
接続構成、外形寸法 [mm]

形式 長さ [L] シース外径 質量
形R88A-CA1D003B 3m

φ12.5mm

約 1.3kg

形 R88A-CA1D005B 5m 約 1.9kg

形 R88A-CA1D010B 10m 約 3.5kg

形 R88A-CA1D015B 15m 約 5.2kg

形 R88A-CA1D020B 20m 約 6.8kg

形 R88A-CA1D030B 30m 約 10.0kg

形 R88A-CA1D040B 40m 約 13.3kg

形 R88A-CA1D050B 50m 約 16.5kg

形 R88A-CA1D003BF 3m

φ12.5mm

約 1.3kg

形 R88A-CA1D005BF 5m 約 1.9kg

形 R88A-CA1D010BF 10m 約 3.5kg

形 R88A-CA1D015BF 15m 約 5.2kg

形 R88A-CA1D020BF 20m 約 6.8kg

形 R88A-CA1D030BF 30m 約 10.0kg

形 R88A-CA1D040BF 40m 約 13.3kg

形 R88A-CA1D050BF 50m 約 16.5kg

L175

180
170

棒端子216-201
(WAGO) 

ドライバ側
形R88D-1SN�

モータ側
形R88M-1�
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 形R88A-CA1ES ／形 R88A-CA1ESF
接続構成、外形寸法 [mm]

形式 長さ [L] シース外径 質量
形R88A-CA1E003S 3m

φ12.0/15.0mm*1

*1./のうち、はケーブルバージョンVer.1.0、はケーブルバージョンVer.1.1 の値です。

約 1.2/1.7kg*1

形 R88A-CA1E005S 5m 約 1.9/2.6kg*1

形 R88A-CA1E010S 10m 約 3.5/4.8kg*1

形 R88A-CA1E015S 15m 約 5.1/7.1kg*1

形 R88A-CA1E020S 20m 約 6.7/9.4kg*1

形 R88A-CA1E030S 30m 約 13.8kg

形 R88A-CA1E040S 40m 約 18.2kg

形 R88A-CA1E050S 50m 約 22.5kg

形 R88A-CA1E003SF 3m

φ12.0/15.5mm*1

約 1.2/1.4kg*1

形 R88A-CA1E005SF 5m 約 1.9/2.2kg*1

形 R88A-CA1E010SF 10m 約 3.5/4.0kg*1

形 R88A-CA1E015SF 15m 約 5.1/5.9kg*1

形 R88A-CA1E020SF 20m 約 6.7/7.8kg*1

形 R88A-CA1E030SF 30m 約 11.4kg

形 R88A-CA1E040SF 40m 約 14.9kg

形 R88A-CA1E050SF 50m 約 18.5kg

ドライバ側
形R88D-1SN�

モータ側
形R88M-1�

L175

170
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 形R88A-CA1EB／形 R88A-CA1EBF
接続構成、外形寸法 [mm]

形式 長さ [L] シース外径 質量
形R88A-CA1E003B 3m

φ14.0/15.0mm*1

*1./のうち、はケーブルバージョンVer.1.0、はケーブルバージョンVer.1.1 の値です。

約 1.4/1.8kg*1

形 R88A-CA1E005B 5m 約 2.2/2.8kg*1

形 R88A-CA1E010B 10m 約 4.1/5.1kg*1

形 R88A-CA1E015B 15m 約 6.0/7.5kg*1

形 R88A-CA1E020B 20m 約 7.8/9.9kg*1

形 R88A-CA1E030B 30m 約 14.5kg

形 R88A-CA1E040B 40m 約 19.1kg

形 R88A-CA1E050B 50m 約 23.7kg

形 R88A-CA1E003BF 3m

φ14.2/15.5mm*1

約 1.4/1.5kg*1

形 R88A-CA1E005BF 5m 約 2.2kg

形 R88A-CA1E010BF 10m 約 4.1/4.0kg*1

形 R88A-CA1E015BF 15m 約 6.0/5.9kg*1

形 R88A-CA1E020BF 20m 約 7.8kg

形 R88A-CA1E030BF 30m 約 11.4kg

形 R88A-CA1E040BF 40m 約 15.0kg

形 R88A-CA1E050BF 50m 約 18.6kg

L175

170
180

棒端子216-201J
(WAGO) 

ドライバ側
形R88D-1SN�

モータ側
形R88M-1�
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 形R88A-CA1FS ／形 R88A-CA1FSF
接続構成、外形寸法 [mm]

形式 長さ [L] シース外径 質量
形R88A-CA1F003S 3m

φ14.5mm

約 1.9kg

形 R88A-CA1F005S 5m 約 3.0kg

形 R88A-CA1F010S 10m 約 5.8kg

形 R88A-CA1F015S 15m 約 8.6kg

形 R88A-CA1F020S 20m 約 11.4kg

形 R88A-CA1F030S 30m 約 16.9kg

形 R88A-CA1F040S 40m 約 22.5kg

形 R88A-CA1F050S 50m 約 28.1kg

形 R88A-CA1F003SF 3m

φ14.5mm

約 1.9kg

形 R88A-CA1F005SF 5m 約 3.0kg

形 R88A-CA1F010SF 10m 約 5.8kg

形 R88A-CA1F015SF 15m 約 8.6kg

形 R88A-CA1F020SF 20m 約 11.4kg

形 R88A-CA1F030SF 30m 約 16.9kg

形 R88A-CA1F040SF 40m 約 22.5kg

形 R88A-CA1F050SF 50m 約 28.1kg

L175

170

ドライバ側
形R88D-1SN�

モータ側
形R88M-1�
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 形R88A-CA1FB／形 R88A-CA1FBF
接続構成、外形寸法 [mm]

形式 長さ [L] シース外径 質量
形R88A-CA1F003B 3m

φ17.0mm

約 2.2kg

形 R88A-CA1F005B 5m 約 3.5kg

形 R88A-CA1F010B 10m 約 6.7kg

形 R88A-CA1F015B 15m 約 9.9kg

形 R88A-CA1F020B 20m 約 13.0kg

形 R88A-CA1F030B 30m 約 19.4kg

形 R88A-CA1F040B 40m 約 25.8kg

形 R88A-CA1F050B 50m 約 32.1kg

形 R88A-CA1F003BF 3m

φ17.0mm

約 2.2kg

形 R88A-CA1F005BF 5m 約 3.5kg

形 R88A-CA1F010BF 10m 約 6.7kg

形 R88A-CA1F015BF 15m 約 9.9kg

形 R88A-CA1F020BF 20m 約 13.0kg

形 R88A-CA1F030BF 30m 約 19.4kg

形 R88A-CA1F040BF 40m 約 25.8kg

形 R88A-CA1F050BF 50m 約 32.1kg

L175

180
170

棒端子216-201
(WAGO) 

ドライバ側
形R88D-1SN�

モータ側
形R88M-1�
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 形R88A-CA1HSF
接続構成、外形寸法 [mm]

 形R88A-CA1HBF

形式 長さ [L] シース外径 質量
形R88A-CA1H003SF 3m

φ15.0mm

約 1.9kg

形 R88A-CA1H005SF 5m 約 2.8kg

形 R88A-CA1H010SF 10m 約 4.9kg

形 R88A-CA1H015SF 15m 約 7.2kg

形 R88A-CA1H020SF 20m 約 9.4kg

形式 長さ [L] シース外径 質量
形R88A-CA1H003BF 3m

φ15.0mm

約 1.9kg

形 R88A-CA1H005BF 5m 約 2.8kg

形 R88A-CA1H010BF 10m 約 4.9kg

形 R88A-CA1H015BF 15m 約 7.2kg

形 R88A-CA1H020BF 20m 約 9.4kg

L380

モータ側
形R88M-1�

ドライバ側
形R88D-1SN�

L380

420

棒端子
･966067-2(TE)
･3200014
(Phoenix contact)

モータ側
形R88M-1�

ドライバ側
形R88D-1SN�
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 形R88A-CA1JSF
接続構成、外形寸法 [mm]

 形R88A-CA1JBF
接続構成、外形寸法 [mm]

形式 長さ [L] シース外径 質量
形R88A-CA1J003SF 3m

φ17.3mm

約 2.4kg

形 R88A-CA1J005SF 5m 約 3.3kg

形 R88A-CA1J010SF 10m 約 6.0kg

形 R88A-CA1J015SF 15m 約 8.7kg

形 R88A-CA1J020SF 20m 約 11.5kg

形式 長さ [L] シース外径 質量
形R88A-CA1J003BF 3m

φ17.3mm

約 2.4kg

形 R88A-CA1J005BF 5m 約 3.3kg

形 R88A-CA1J010BF 10m 約 6.0kg

形 R88A-CA1J015BF 15m 約 8.7kg

形 R88A-CA1J020BF 20m 約 11.5kg

L380

モータ側
形R88M-1□

ドライバ側
形R88D-1SN□

L380

420

棒端子
･966067-2(TE)
･3200014
(Phoenix contact)

モータ側
形R88M-1�

ドライバ側
形R88D-1SN�
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 形R88A-CA1KSF
接続構成、外形寸法 [mm]

 形R88A-CA1KBF
接続構成、外形寸法 [mm]

形式 長さ [L] シース外径 質量
形R88A-CA1K003SF 3m

φ23.2mm

約 4.8kg

形 R88A-CA1K005SF 5m 約 6.7kg

形 R88A-CA1K010SF 10m 約 12.5kg

形 R88A-CA1K015SF 15m 約 18.7kg

形 R88A-CA1K020SF 20m 約 24.9kg

形式 長さ [L] シース外径 質量
形R88A-CA1K003BF 3m

φ23.2mm

約 4.8kg

形 R88A-CA1K005BF 5m 約 6.7kg

形 R88A-CA1K010BF 10m 約 12.5kg

形 R88A-CA1K015BF 15m 約 18.7kg

形 R88A-CA1K020BF 20m 約 24.9kg

L380

モータ側
形R88M-1□

ドライバ側
形R88D-1SN□

L380

320

棒端子
･966067-2(TE)
･3200014
(Phoenix contact)

モータ側
形R88M-1�

ドライバ側
形R88D-1SN�
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 形R88A-CA1HEBF
接続構成、外形寸法 [mm]

 形R88A-CA1JEBF
接続構成、外形寸法 [mm]

 形R88A-CA1KEBF
接続構成、外形寸法 [mm]

形式 長さ [L] シース外径 質量
形R88A-CA1HE10BF 10m

φ15.0mm
約 5.2kg

形 R88A-CA1HE20BF 20m 約 9.7kg

形式 長さ [L] シース外径 質量
形R88A-CA1JE10BF 10m

φ17.3mm
約 6.2kg

形 R88A-CA1JE20BF 20m 約 11.7kg

形式 長さ [L] シース外径 質量
形R88A-CA1KE10BF 10m

φ23.2mm
約 12.8kg

形 R88A-CA1KE20BF 20m 約 25.2kg

モータ側
形R88M-1�

L

ドライバ側
形R88D-1SN�

L

モータ側
形R88M-1�

ドライバ側
形R88D-1SN�

L

モータ側
形R88M-1�

ドライバ側
形R88D-1SN�
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 動力ケーブルと延長ケーブルの組み合わせ仕様
動力ケーブルと延長ケーブルを組み合わせる場合の仕様は以下のとおりです。20mを超えるケーブ
ル長で使用する場合は、以下に示す組み合わせで使用してください。ユニットバージョンVer.1.3
以降のサーボドライバを使用する場合に、延長ケーブルを使用できます。ユニットバージョン
Ver.1.2 以前のサーボドライバを使用する場合は、20m 以下のモータ動力ケーブルを使用してくだ
さい。

長さ [m] 組み合わせ全長 動力ケーブル 延長ケーブル 1 延長ケーブル 2
3 3 - - 動力ケーブルのみ

5 5 - - 動力ケーブルのみ

10 10 - - 動力ケーブルのみ

15 15 - - 動力ケーブルのみ

20 20 - - 動力ケーブルのみ

30 20 10 - 動力ケーブル+延長ケーブル 1

40 20 20 - 動力ケーブル+延長ケーブル 1

50 20 10 20 動力ケーブル+延長ケーブル 1+
延長ケーブル 2*1 

*1.延長ケーブル 1と延長ケーブル 2は 20m、10mの順番でも使用できます。

サーボドライバ
動力ケーブル 延長ケーブル1 延長ケーブル2

サーボモータ
長さ
3m
5m

10m
15m
20m

長さ
10m
20m

長さ
10m
20m
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 サーボドライバの寿命
• サーボドライバの寿命は使用条件によって変わります。周囲温度 40ºC、平均出力が定格の 70%の
場合、設計期待寿命は10 年です。
• サーボドライバの高温環境での使用はドライバの寿命を縮めます。ドライバの寿命延長のため、周
囲温度を低くすること、通電時間を極力短くすることをお勧めします。
• サーボドライバ内の各部品の寿命は以下のとおりです。

本製品を廃棄する際は、条例などの規則に従ってください。

保守

名称 寿命
突入電流防止リレー 約 36500 回（寿命は使用条件によって変わります）

ブレーキインターロックリレー 約 36500 回（寿命は使用条件によって変わります）

製品の破棄

参照マニュアル
マニュアル名 形式 マニュアル No.

AC サーボモータ／ドライバ 1S シリーズ EtherCAT®
通信内蔵タイプ ユーザーズマニュアル

形R88M-1L/-1M
形R88D-1SN-ECT SBCE-377

WEEE指令に従った廃棄をお願いするマークです。
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インダストリアルオートメーションビジネスカンパニー

●その他のお問い合わせ
納期・価格・サンプル・仕様書は貴社のお取引先、または貴社
担当オムロン販売員にご相談ください。
オムロン制御機器販売店やオムロン販売拠点は、Webページで
ご案内しています。

●製品に関するお問い合わせ先

　■営業時間：9:00～17:00　　■営業日：土・日・12/31～1/3を除く

●FAXやWebページでもお問い合わせいただけます。

携帯電話・PHS・IP電話などではご利用いただけませんので、下記の電話番号へおかけください。

電話 055-982-5015（通話料がかかります）

 FAX 055-982-5051 / www.fa.omron.co.jp

お客様相談室 クイック オムロン

0120-919-066
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